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1. Contrôle de la communication entre la station SP1 et le 

marégraphe 

 

Connexion à la station SP1 

 
 

Test de la communication : 

Les tests en tapant sur entrée et les plusieurs ctrl+k  pas de réponse 
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Récupération du marégraphe à pression 

Pas de communication  Récupération du marégraphe à pression  

NOTE : lors de la récupération du marégraphe, le radar filaire c’est éteint alors qu’il était alimenté 

avant et présentait des valeurs de niveau d’eau cohérente.  
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Lors de la déconnexion du câble de communication nous observons une forte humidité au niveau 

de la connectique  
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Test de la tension d’alimentation entre la borne 1 et 5 :  

 
 

Tension = 0V  pas de tension 

 

Check de l’alimentation au niveau du coffret SP1 :  

Nous remarquons que le coffret SP1 n’est pas alimenté 

 
 

La connexion de ce câble d’alimentation au niveau du coffret est un étamage avec du scotch pour 

l’isolation  Une utilisation de bornier type WAGO est à recommander, le risque de court-circuit 

est présent si mauvaise isolation avec le scotch 

 

  

Câble d’alimentation du coffret : 

Tension mesurée 0V 
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Inspection du coffret d’alimentation :  

 
 

 

 

 

 

 
 

Nous observons un faux contact au niveau du bornier permettant l’alimentation du coffret SP1. 

Nous avons réussi à réalimentation le coffret SP1 et bloquer le câble au niveau du presse étoupe.  

 

NOTE : une fois l’alimentation remise, le radar filaire est réalimenté et refonctionne.  

 

Préconisation :  

- Fiabiliser ce bornier pour éviter ce faux contact si le câble d’alimentation est touché. 

- Un étiquetage des différents câbles permettrait une identification plus rapide pour les 

prochaines interventions. 

 

Coffret d’alimentation 

de SP1 

Bornier d’alimentation de SP1 : 

Le bornier présente un faux 

contact coupant l’alimentation 

de SP1 

Câble d’alimentation vers le 

coffret SP1 
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Reconnexion du marégraphe et test de communication 

Le coffret SP1 est réalimenté.  

- Test de la tension sur le câble de communication du marégraphe à pression : 

Tension = 12V 

- Connexion du marégraphe 

- Test de la communication : 

 
 

La communication avec le marégraphe est établie.  

 

Lancement de différentes acquisitions avec marégraphe à l’air libre et marégraphe dans l’eau : 

 

- Marégraphe hors de l’eau :  
C:\> 

C:\>station 

 

****************************************************************************** 

*        Main Program for Tide Station - author:  C.D   CNRS/DTINSU 

****************************************************************************** 

*                                                           �Controller Status 

****************************************************************************** 

 

------------------------------identification---------------------------------- 

Program: nivmerstation.c PC date/time: Jul 10 2020 08:26:59 

Persistor CF2 SN:11221   BIOS:4.3   PicoDOS:4.3 

CompactFlash Card: 1046855680 Capacity, 971636736 Free 

 

--------------------------timing configuration-------------------------------- 

Configuring system for 7360 kHz and 38400 BAUD 
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-----------------------------QSPI configuration------------------------------- 

Micro SPI initialised on slot 0 for ADC use 

 

----------------------------Sensor configuration------------------------------ 

Pressure number of samples: 4 - Pressure integration time: 10000 ms 

The total Pressure measurement time is 40.000 sec 

Last saved Station Interrogation Period: 1200 sec 

WARNING: exit(ctrl k), use nivconf program to change configuration, 

 if it is not correct! 

 

----------------------serial UART 4 channels configuration-------------------- 

Testing for UART 

UART Available at 0xFFFF0000 

 

---------------------------CF2 clock configuration---------------------------- 

Actual CF2 internal timer date: 20251117 02:45:36 21038 

WARNING: go to nivconf menu nb 2 if the CF2 clock has to be set! 

 

 

CF2 ready for station (ctrlK kill): 

 

CF2 current Time: 20251117 02:45:36 35154 

 

new filename:C:\DATA\20251117.txt 

---------------------------------------------------------------------------------- 

...Waiting for Station external signals, or keyboard commands 

   commands: wake: <cr>, wake+sample with timer resynchro: <cr>C40-aammjjhhmmss<cr> 

             wake+sample: <cr>C40<cr>, or quit: <cr>C13<cr> 

---------------------------------------------------------------------------------- 

 

 C40 

   CF2 current Time: 20251117 02:45:41 12009 

 

--------------------------------- SENSORS 

battery(V)=11.76 therm(�C)=13.47 

*00011.0428086 

*00011.0430045 

*00011.0432810 

*00011.0435425 

Mean Pressure: 1.043159bar 

 

          3919    1319      -0.0027         12.942 

Conductivity:-0.0027mS/cm Temperature:12.942�C 

debug: elapsed time: 0.98 s 

 

--------------------------------- SAVE FRAME 

20251117 02:45:41 12009 0 13.47 11.76 -0.0027 12.942 1.043159 

 

 

--------------------------------- SEND TO STATION 

$,-0.0027,12.942,1.043159@ 

 

...Waiting for next Station external signals 
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Receive Kill signal 

 

 autoexec environment variable not set 

 

 

---------------------------------------------------------------- 

  Persistor CF21M   SN 11221    PicoDOS V4.03r1      PBM V4.03 

  (C) 1998-2007 Persistor Instruments Inc. - www.persistor.com 

 

 

 

 

- Marégraphe dans l’eau :  
C:\> 

C:\>station 

 

****************************************************************************** 

*        Main Program for Tide Station - author:  C.D   CNRS/DTINSU 

****************************************************************************** 

*                                                           �Controller Status 

****************************************************************************** 

 

------------------------------identification---------------------------------- 

Program: nivmerstation.c PC date/time: Jul 10 2020 08:26:59 

Persistor CF2 SN:11221   BIOS:4.3   PicoDOS:4.3 

CompactFlash Card: 1046855680 Capacity, 971636736 Free 

 

--------------------------timing configuration-------------------------------- 

Configuring system for 7360 kHz and 38400 BAUD 

 

-----------------------------QSPI configuration------------------------------- 

Micro SPI initialised on slot 0 for ADC use 

 

----------------------------Sensor configuration------------------------------ 

Pressure number of samples: 4 - Pressure integration time: 10000 ms 

The total Pressure measurement time is 40.000 sec 

Last saved Station Interrogation Period: 1200 sec 

WARNING: exit(ctrl k), use nivconf program to change configuration, 

 if it is not correct! 

 

----------------------serial UART 4 channels configuration-------------------- 

Testing for UART 

UART Available at 0xFFFF0000 

 

---------------------------CF2 clock configuration---------------------------- 

Actual CF2 internal timer date: 20251117 02:49:36 21132 

WARNING: go to nivconf menu nb 2 if the CF2 clock has to be set! 

 

 

CF2 ready for station (ctrlK kill): 

 

CF2 current Time: 20251117 02:49:36 35349 

 

new filename:C:\DATA\20251117.txt 
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---------------------------------------------------------------------------------- 

...Waiting for Station external signals, or keyboard commands 

   commands: wake: <cr>, wake+sample with timer resynchro: <cr>C40-aammjjhhmmss<cr> 

             wake+sample: <cr>C40<cr>, or quit: <cr>C13<cr> 

---------------------------------------------------------------------------------- 

 

 C40 

   CF2 current Time: 20251117 02:49:41 12022 

 

--------------------------------- SENSORS 

battery(V)=11.76 therm(�C)=13.57 

*00011.0524274 

*00011.0526489 

*00011.0528475 

*00011.0530679 

Mean Pressure: 1.052748bar 

 

          3919    1319      35.824          13.881 

Conductivity:35.8240mS/cm Temperature:13.881�C 

debug: elapsed time: 0.99 s 

 

--------------------------------- SAVE FRAME 

20251117 02:49:41 12022 0 13.57 11.76 35.8240 13.881 1.052748 

 

 

--------------------------------- SEND TO STATION 

$,35.8240,13.881,1.052748@ 

 

...Waiting for next Station external signals 

 

Receive Kill signal 

 

 autoexec environment variable not set 

 

 

---------------------------------------------------------------- 

  Persistor CF21M   SN 11221    PicoDOS V4.03r1      PBM V4.03 

  (C) 1998-2007 Persistor Instruments Inc. - www.persistor.com 

---------------------------------------------------------------- 

 

On observe bien des différences de valeurs  Fonctionnement cohérent. 

 Graissage de la connectique et remise en place du marégraphe dans le tube blanc. 
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Conclusion Marégraphe à pression de SP1 : 

- Le marégraphe ne communiquait pas avant la coupure du coffret SP1 et communiquait 

après la réalimentation du coffret SP1.  

Le marégraphe semble fonctionner après le malencontreux Shutdown de SP1 dû à la 

connectique du boitier d’alimentation.  

Est-ce que le fait d’éteindre et rallumer le coffret SP1 aurait résolu le problème ? 

- Le câble de communication est en bonne état et ne nécessite pas son remplacement. 

- Si les données montrent un arrêt du marégraphe après quelques heures, il faudra se 

pencher sur l’hypothèse que celui-ci n’est pas étanche.  

- Le boitier d’alimentation est à fiabiliser.  

Un faux mouvement léger du câble peut bouger la connectique et donc couper SP1. 

- Les différentes connexions de câbles étamées (beaucoup) devraient être reprise avec des 

systèmes de bornier type wago pour des questions de sécurisation du système et de 

fiabilisation. 

- Lors de l’intervention, un boulon du chapeau du tube blanc est tombé à l’eau et n’as pas 

été récupéré. Prévoir un nouveau boulon pour le remplacer. Il en reste donc 3 sur 4. 
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2. Contrôle du marégraphe filaire de SP1 

L’affichage du radar a montré des valeurs cohérentes tout le temps de la manip qui était en 

marée montante (marée basse en arrivant). 

 

  
Heure : 01H41 UTC – 06h41 (heure Amsterdam) – Hauteur 0.7187m 

   
Heure 03h27 UTC – 08h27 (heure Amsterdam) Hauteur : 1.1447m 

 

Nous ne sommes donc pas intervenus sur la tige. 

 

- Le radar filaire de SP1 semble annoncé des hauteurs d’eaux cohérentes. 

 Il serait intéressant de vérifier les valeurs affichées sur place avec un autre moyen.  

 

3. Remplacements des cartes mémoires compact flash et des 

sachets de desséchants de SP1 et SP2 

Les deux cartes mémoires ont été remplacées + changement de desséchants.  

 

Elles seront renvoyées à l’IPEV à l’OP4. 
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4. Station GNSS SPTG 

Vérification le fonctionnement du GPS SPT2 :  
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Les données ont été téléchargées. 

Un dossier complet avec l’ensemble des éléments sera sauvegardé sur le disque dur et rapporté 

à OP4.  

 

Le reste du matériel est revenu sur le Marion Dufresne dans notre placard IPEV et sera disponible 

aux prochaines OP pour les futures interventions.  

 

 


