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CWB =Commonwealth Bay

DUMG =StationGNSS du réseau IGS

DUM2 = Station GNSS du réseau SONEL
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FOM=FicheR Q2 0 & S Nddrarée2 A NS
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= Petit Mont (ou est située la station DUMR)
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V. Thématique scientifique

Le niveau de la mer est un index majeur de la variabilité dynamique et thermodynamiqu@&OS I y
aux différentes échelles de temps. Aux échelles saisonniéres a interannuelfes;tiestions

climatiques sat gouvernées, pour une trés large part, par les échanges éne2 OS |y ¢ NB LJA O
fQFGY2ALKSENBD / 2YYS S yAOS!I ddensig geflial, iRoBut dinsi Y S NJ
étre considéré (combiné a une information sur la salinitthme unemesue du contenuthermique

def Q2 étPlusparticulierementdanslesrégionstropicales, comme un index de la profondeur de

la thermocline. Son observation permetddRS RSGSNNXAYSNJ SG RS adz ONB
Of AYI (2f 23Al dzS ReBlestataetéiigitiugsde 15 propdg@ianRI'Swsrierhehts

baroclines de basse fréquence, dont EI NetE Q A f f dzplusdpkctaduldigg. f |

l dzE SOKSttSa alAdaz2yyAsNBas AYyiSNI yydzStedti®dlat RS
circulation océanique globale, dans ses trois dimensions, et les gradients horizdotaweau

moyende la mer donnenten surfacela composantegéostrghiquede cette circulation. L'océan et

ses variabilités constituent donc une observation de la topographi&gdproche dont l'intérét est
désormais bien établi. Sur les bords ouest des océans, @moleants géostrophiques sont les plus
intenses (GulBtream, Kuro Shivo, Courant du Bré3durant des A 3 dz), fed éSaditsentre les
YADBSEdzE Ayadlyidlysa Rada YsSi NS 250N RaRay (IR ARSI | yORSNGF
leurs fluctuations, en particulier cellsaisonnieressontclairemen identifiablessurles
enregistrementsmarégraphique®t altimétriques Il en est de méme pour les tourbillons de méso

échelle, dont les signatures saiypiquement de la dizaine de centimetres sur quelques centaines de
kilométres. Al'échell@df 206+t ST fF FFA&IO0OATAGS RS fU208SNDI
évidente : lepentesa mesurersonttrésfaibles,def Q 2 8ERMB/aislesanalyseslesdonnées
altimétriques des missions TOPEX/POSEIDIR) et ERS1/2 ont apportépaeuve decette

faisabilité, et les résultats démontrent tout I'intérét de cette observation de la topogragie

l'océan,pour identifier et aidera comprendreles mécanismesn jeu dansla dynamiqueet la
thermodynamiquede I'océan,auxéchellessaisonniéres einterannuelles.

Aux échelles séculaires, enfin, la variation du niveau moyen des océans est reliée aux grandes
2a0AttFGA2ya Ot AYIFGAljdzSa 1jdzS f QAyeSOidparanger,l OOS T
par effetde serre] QSt SGF GA2y | OGdz2St S Rdz yA JSOINIRES tRS Y
. vn OY &adz2NJ OS RSNYASNI aAsOf Sz |ony t@ripeds nived dé QI OC
la mer vise donc a détecter une signature de cette perturbatiorpa@&metre est relativement

"facile" & observer in situ. D'ou la mise en place a la firadeges 1980a l'instigation de la

/| 2YYA&aaAz2y LYUGSNH2dzOSNYy WSO Ir&eaRdddeghe v 2 3 NI LIK A
d'observations des variations du niveau derler : le réseau GLOSGIlobalSea LeveDbserving
System)D'ouaussi ledéveloppementde I'altimétrie satellitaire.

/| QS&i RIya OS O2yGSEGS 1jdz§ ¢S N»xaShkdz wh{! a9 I
Antarctique,commesousensemblede ceréseaumondial,et dansla perspectivedesprogrammes
altimétriques satellitaires franeameéricain T/P, et européen ERSIM2VMERest le programme
scientifique qui exploite les données collectées par le reseau ROSApHgtammescientifique
NIVMERépondatrois objectifsscientifiques principaux

Une contribution au traitement et a la validationdesmesuresaltimétriquessatellisbles.En ce qui
concernele traitement de cesdonnées,notre apport concernel'étude desmarées a I'échelle

mondiale. lesBy SFTFFSG AYLISNI G§AF Ruagéskysigyabaliméirique gory i NA
accéder aux signatures de la circulation généoaéanique, et pour étudier la réponse régionale du
niveau de la mer aux forcagesétéorologiques, dans le voisinage ddssSa RQA Y LI | y il G A

5




2)

3)

stations d'observationEn ce qui concerne la validation des mesures altimétriques satellitaires, les
stations duréseau ROSAME apportent des données de contrble particulierement précieusdissar
sont situées dans une zone o lebservations in situ sont rares et difficilespatlesconditions
meétéo-océaniquesntervenantdansla déterminationdescorrections environnementaledes
altimetres sonfparticulierement séveres.

L'étude de la variabilitdu courant Circumpolaire Aatctique, par mesure directe d&a pente de la
ddzNF I OS RS tQ20Slys SyidaNB f SantreHoldMacqu@iéeS G~ Y S|
DumontR Q! N& énfsyinédgieaveclesmesuresaltimétriquessatellitaires,

[ Q2 0 & Siedariatibrdafongterme (séculairesjlu niveaudelamerR I y a  findien®6d: y

Mis en place dans le cadre de WOCE (World Ocean Circliaqp@miment), ce réseau répond

maintenant aux objectifs de CLIVAR (Climate@oéanVariability,Predictabilityand Changeyisant

f QS dedzRidabilitésA Yy 1 SNI yydzSt £ Sa + RSOSyylitSa RS tU20S
I'évolution séculaire du niveau de la mer, soulignons que ce réseau est appelé a étre maintenu sur
tres long terme. Comme il a été éqpiushaut, le niveau de la mer est utemposante

fondamentale observable de la variabilité de la dynamique océanmuedifférenteschellesde
temps.Leprogrammed b L +d&laa® wiIVMEREontribueaexploiterf Q 2 6 4 Sded@sighal 2 v

at QS é&gfoBateanst Q S dyeERn®juedu climat.

Des stations marégraphiques mesurant le niveau de la mer ont été mises en placd@ualae des
TerresAustrales et Antarctiques Francaises : sur le district de Kerguetam & district de Saint
PautAmsterdam (par le passé, sur le district de Crozet également)erre Adélie a la base Dumont

RQ! NDAffSd 5Sa adl GA 2y instalceLshr 868 M§mizSdistridstpgui cor@ggril ¢
les enregistrements marégraphiques desiationsdu niveaude la merliées ala déformation

verticalede la crouteterrestre.
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Figure1: Localisation des Terres Australes et Antarctiques Francaises
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Réflectométrie

InstallationdS f QI y i Sy y S GS8SuRamaBsondietids rikNJ

Mise en fonctionnement opérationnel du site de réflectométrie (configuration, stockage des

données, etc.)
LyadglrtftlraAzy RQdzy NBLIS NBe 3S2RSaAiljdzsS t
Vérification du bon fonctionnementécupération des données contréle de la station

GNSS

Changement et mise a jour du récepteur GNSS de DUMG
Vérification du bon fonctionnement et contrdle basique des stations GNSS

Rattachementltimétrique:

t QI LI 2 Y

bAGSEttSYSyl SyidNB HLI NBLIERANGS = S2vr SSlA jRIgSdze RS: N
Nivellement entre les antennes DUMG et DUM2 et les repéres a proximité de DUMR

Marégraphie:

Récupération, archivage des données et stockage du tthala
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Vérification du bon fonctionnement du TGF

Commonwealth Bay

Marégraphie:
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VIl. Journal de la mission

Lejournalreprendle déroulementséquentieldesopérations.Lesrésultatssont ensuitesynthétisés
thématiquementdans lechapitre« Bilan».

TransitHobart- DDU: 29/12 ¢ 03/01

Arrivéea Hobart le 28 décembre 2023 en fin de matinBépart pour DDUe lendemain en début

R QI LiiNEL&A traversée a pris 5 joudous avons eu des conditions de mer difficiles avec environ

9m de houldes 3 premiers jours deaversée Laveilleau soirde notre arrivée, on a eu la mauvaise

& dzNLINRA &S RQI LILINB y R NBLIHjNIESEtGuStsdd Hibt béton eStdlafis uk® O dzLIS NX
mauvais état.

03 janvier 2024

I NNA PSS &adzNJ ol aSd ! OOdzSAf LI NI fSa KAGSNYylyida ¢
Formation sur le fonctionnement de la base et les regles a suivre puis formatamguises.

Repérage du site et des installations Niviiiscussiormvec Coline Marciau et le plongeur pour
LINSYRNE RS&a Ay TF2NXI (A 2y déofaibnétro migsiors NSy G A2y RS
Le soir, o a apprisune seconde mauvaise nouvellle marégraphe filaire @it cessé de transmettre

des donnéesLa série continue de mesures était alors interrompue.

04 janvier 2024

Marégraphie:

Sansaucunedonnée, on alemandé awplongeurlj dz@ldn@e pouretrouver le TGF. 8 observé que

le cable était arraché et que lgloc béton duT GFRavait complétement disparu de son emplacement.

Le mouillage avec bouée flottante de surface qui avait été installgeille de notre arrivéedans le

but de fairelasessiorbouée GNSS QS a0 FlL A G SYLIR2NISNI LI N dzy o6t 20
amarrée et a emporté le bloc béton au large.

GNSS

RécupératiorRude partie de notre matérieMdz 1j dzQ2y y S L2 dz@F A G LI & NBA)
0f20 0SG2YyZX 2yrapideSenth yRALT §j &0t QF VOBV ¥SE Db{{ o
Le matin,nstallation dela plaque sommitalef] S LJ- aal 3S Rdz ONo6f S & QI NNk U

mat, un technicien aaccordé uneige horizontaleaulLJ: 8 & 3S RS ONo6 fInStall&ion f QI
du cable sur le chemin de céable

05 janvier 2024

Marégraphie :

Le matin, on a discuté avec Gregory et CdRn® f dfih de &ativer une solution pouginstaller

un marégraphe. Plusieurs options étaient envisagéez Ol & 2 G £ S YI NBINI LIKS

- refaire un bloc béton et réinstaller un marégrapha@ome au méme endroibu dans un endroit

plus propice (un mail a été envoyé a des plongeurs expérimentés sur DDU afin de le trouver)

- fixer un autonome sans le bloc béton

-02YYFYRSN) dzy 0t20 0Si02y LJXRdzNJ |jdzQAE &2A0 f AODNB
5 ya mididniNBoagée a été réalisée pour essayer de retrouver le bloc béfa@2duve,

toujours dande bloc bétonet aune centaine de métre de son emplacement originel. Le bloc béton

8




était toujours en bon état mais il yait destravauxa réaliser surd grilleet les tiges filetéed e TGF

nous a été remis.

GNSS

Finitondef QAy &G £ £ I (A 2 yireRaB aFt ACH SNI S ySy NBOLBS{NBD Ik dz® By LI
ddreported WQIF A RSOARS RS ¥FI ANB
5F ya midipkdpabation dda pelicase quavait étéenvoyé pour le stockagau récepteur et

configuration durécepteur. Configuration drtécepteurGR5Qpour son utilisation comme récepteur

de DUMG

06 janvier 2024

Marégraphie :

S OKIy3aSySyi

RS

z
N

Annulation de la missionaCWBF Ay RS aS O2y OSYydNBNJ adzNJ £t QAy adl

mission a été programng&dans la matinégour récupérer le bloc bétorl a été déposé sur le quai
du Lion.Ayant tous les éléments en bonaét le choix a été pris de réinstaller le marégraphe filaire au

méme endroit.

Nettoyage et récupérationes données et stoagedu marégraphe autonomeans le magasin

général.

GNSS :

Ingi | £ £ I (MRS N dty t QI LI 2 YarunResoring tecfinigfefinitién strte{ {

passage de cable.

Miseen placedef QI y (i S yofiéhtatidivall Ndxdet isolation duconnecteur avec du scotch

auto-amalgamant et électriqués S Y I NNJ Br&istrei@ent Q S

07 janvier 2024

Marégraphie :

Nettoyage durGF Organisation des données et écriture du bilan journalier.

08 janvier 2024

Marégraphie :
Discussiomvec Gregory de plongeuRS £ |

LINE OS R dzNB
Préparation dunarégraphe (changement du filtre du capteur de pression, changement du sachet de

LJ2 dzNJ ¢t |

dessiccant, etc@t vérification de son bon fonctionnemefgn conditions atmosphériques) grace au

cablede testdanst QF 6 NA Obs (i A SN

Préparatond® | NBYA&aS t fQStdz Rdz ¢DC
station afin deréaliserune épissure avec le nouveau cghsolation coté abri cotiersolation du
nouveau cableetc.). Hongéedans le but ddNBS O dzLJISNB NJ t S

6 RIS Aufcabl® S S v i

NB YA & ¢

Rd

0 Ztaire faRSedbl® | Yy OA ¢

pour le nouveau Préparationdu matériel pou la réalisation dé Q S LIA @épdiztiaBst QH o NA  Ob

GNSS :
Ajustementssur la config d®UMR

9 janvier 2024

Marégraphie :
Jourde tempéte] S& (G SOKYyAOASyYa

2y

NB O dzLJS NB

f




Réalisation dé Q S LJA dxatotrNdb calBelisur le chemin de cable.

10 janvier 2024

Marégraphie :

Le matin la météo étaittoujoursdéfavorable pouta miseen placede la bouée et/oudu
marégrapheRendezvousavec les équipes techniquesur les travaux a réalisesur lebloc béton du

TGFE Il sera remis en état et en place dans les jours a vigligeen testdu TGR I ya  QhvedNA O
le « vrai» cable Fixation et isolatolRdz ONo6f S RIya € QI 6 NgstetOsTIQAASYNT $ NW
de la gaine, juste derriere le répéteur.

GNSS:

Ajustements et éléchargemensurla config de la station de réflammétrie. Téléchargement els
R2yySSa | FAYy RS tSa Sy@g2eSNI Lt {AY2Yy 2AtftAlYao
échantillonner &au moins 15s.

11 janvier 2024

Marégraphie :
Préparation dda bouée GNSS (1 dzyR QY 2 dzA f f | KS dRIGWMING REBSHZIGNdst( A 2 y
RQdzyS ORA Yl dzI Misé eriplace deliiduét a dnitrén ®OhAfeure locale.

GNSS .
Modification desi S 4 A 2y & R Q MigeBiaseRdnNS YS§aia0A 2 v
échantillonnage de 10Hz et pgant 15jours pour le projeR Qdzy & OA Sy (.A

Nivellement :

Réalisation dunivellement.On a commencé par leédeglementpuist aller-retour entre le repére M
(QsurlaFOM etle nouveaurepér& ! aw® hy aQSaid 7Tl Aléterfaikd®S NI LI NJ H
nivellementest tres pentu et les portées tres courtes. On a obtenu une fermeture a 6,6 dixiemes de
millimetre.

12 janvier 2024

Marégraphie :

Installation du bloc béton au méme endroit que pélemment. On a connecté le marégraphe a son
ONofS> FlrAa fQlFLIWRAYI RQKdaAETS SG At F SO0S YAa
partie du cablesur le pass®© N o f S R Isofasion tlef) Q 5 ¢zd NB $4ablR tbulaite avécu

scotch duminium. On a constaté que le marégraphe fonctionnait correctement.

Récupération déa bouée GNSIfe & une météo qui se dégraddit h y f Q puiséhP YERUpEiES

les données.

GNSS :
R.A.S

Préparation dwolisage de la caisse NIVMER pour étre déposé sur LION le lendemain.

13 janvier 2024

Ecriture durapport journalier.
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VIll. Résumé

La partie du programme concernant Commonwealth Bay ne sera pas résumé car la mission a été
annulée Elle aquand mémedui Sdz YIF A& bL+a9w yQeé | LI & LI NI A

VIIl.1c GNSS
[QAVaGrEtLGA2Y RS tF &adlrdAz2y Db{{ 5'a

A DDU, nous avons beaucoup de soucis pour mainteririért & £ S NBAaASI dz RQ26aSN

YrAaaAirzy Sy Said t QSESYLX S @& Li8eda réflecioyiéiria éstdbric i A 2 v
SY@Aaral 3sS RSLlzAa jdzQ2y O2yylnid a2y STFFAOFOAGS
LINA&a Rdz G4SYLAE OQSGlIAG RS RSTAYANI £S YSAf € SdzNJ
différentsende A 1 & RS € o6l asS Si O0QSaid f SjustehulSsuRdd t S’
f QF 6 NA Ot G A SN

Figure2: Test réalisé par les VSC en février 2023

Cet emplacement confere plusieurs avgntagkasdonnéessont debonnequalte Af y Qe | oL
O2f2yASa RQ2A&SIHdzEX fQFONAR OLGASNI Sad £ LINREA)
nivellement peut étre réalisé.

Mise a niveau de la plague sommitale

Lors de notre arrivée, le chemin de céble ainsi que le mat avaient été déja installés sur le sommet de
PM. Le méat avait été bien installé et déja grossierement bullé. Notre objectif avec Cédric était de fixer
la plague sommitale sur le mat et de la bulkeprécisément possiblélors on pourra fixer un méat

RS mMp OSyi(iAYS(id®Sus Lldzia f QlyGaSyysS

[ QSGF LIS tF L¥Xdza O2YLX SES | SiGS S8 o6dzA €t 38 RS ¢

11




dans le centre du niveau de précision et cela dans ®ide orientations possibles. Sauf que la

plaque semtlit avoir des irrégularités etunendnA Yy S NAGS jdzA  FFAG [ dzS aai
bullage est modifiéce qui ne devrait pas arriver sur une plague normalement horizontale.

Egalement, ce quiielr A G O2 YLI AljdzS Fdzi €S FFAG 1jdzS € 2 NR I dz€
changeait le bullage de la plagu2u coup, il a fallu prendre du temps pour que ce soit fait au mieux.

Mise en place du chemin de céble

Le passage de cable a été ingtgdlusieurs mois avant la missidous étions 3 pour mettre en place

fS ONo6otS SYyiNB ftQlyiaSyyS S S NBOSLINISdzN®» [ S
par le tirer le long du chemin de cable puiFlé A NB LJ & & S NJSiIk passeréll@droshd A Ob
RS fQFONR OLGASNE 2y | FFAOG LI aaSNentr$ RONwE St @l
cotier viaun presseétoupequi estfixé a latéle du batimen® Yy FAY S 2y f QI FTAES ac
enleserrantavecdeserresF t SE (12dza t S& pn OSylGAYsdedd@s Sy daN

Figure 3 : Mise en place du céble sur le chemin de cable

Vulj dzQAt & | @FAG dzy SOFNI RQSYQGANRBY HYSGNBA
demandé a un des personnels techniques de rajouter une tige @eordé directement

dz YNG AYy2E® t2dzNJ RSa NI Aaz2yda RS NRaldzsS RO
Donal nousa indiguéde ne pas fixer le passage de céable directement au mat. Quelques
22dzNE LX dza GF NRZ | SO f ORS RS WRQANS Yi oS Sl
30 centimétresdu mat.

12




Figure4 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du m

Une fois tout cela fait, il nous restait a fixer un reper@& ILJX 2 Y6 Rdz YNGZ A y a gt
configurer et mettre en place le récepteur Leicadansune ciidse/ a f QF 6 NA O A S ID

CAEFGA2Y Rdz NBLBNBE t fQl LX 2Y60

[ QS G LISaéédstFAIEYSING f S NB LIS NB S \arfl doik éir@installé averRla LI 2 Y
YA4aS Sy LXIOS RS fQl yi §¥dA oy Q2dbaipiemdsiiatpoude dzf dz
fare@ Q A S a apedoQutdnd@nsniais dAfaitrop gros pourpasSNJ £ £ QA Yy 0 S NA S dzN
percerdroit) N2 dza | @2y a RH FFANB FLIISE Fdz LISNR2Y Y St G-
Lf fQF AyadlrttsS Fdz YsYS Y2YSyi WPt AR NI NENE (
frAdz2ys O0QS&l SIS Lefydasl | LORISANT tljgddaNE 6§ Q& $ AR NI R NBzy
un outil percé sur le dessous et qui permet de regardea aerticale. En venant le fixer, avec une vis
5/80me JSNOS> | dz OSYGuNXB RS I LI I [jRIZS a2 WYIASHIyiSSE b2y
LI 2Y0 2LJiAldzZS NRGIFIGATF Rdz O2dzLld 2QF A FIFAG dzyS Yl
YrAa Sy LXIFOS RlIya €S (iNRBdzZ 2QFIA GSNAFAS | SO ¢
fixé avec du sellement chimiqueWQl A @SNAFAS 1 dzQF LINBaA S &aSOKI 3¢

Mise en place du récepteur GN8S8ya f QF 6 NA Obs (A SNJ

B & DR Hddy Sde ISB O2 y DA
Bl IRBASKODERS ANYIFSR
NE>X 2QFIA NBYGNB f

yAB A2 NI NPYSREE T
S 11i2dA0KBENIAATY I

Le récepteur utilispour DUMRS & 1 f QI Y OASY ﬁ
YFEYASNB t OS |jdzQAt . WKl &a NS
disposito [ 2 NRIj dzS 2QF A Llz f S
WS fdzA A ONBS H jaulnilidras® 303
RS4 FTAOKASNEB wAy SNRuUSQF A
constellations.

ﬁbyzm)
%
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<« c A\ Non sécurisé  192.168.0.3/status/status_LoggingSessions.Isp &
I 'ﬂl Est-ce que Bitwarden doit se souvenir de ce mot de passe pour vous ? Jamais ‘
GR25-4.31.101 | DUMR | 2024-01-08 01:03:30 bossrstems
Home | Status | GNSS management | Receiver setup | Help | Support Logout Admin
Status ~ General Tracking
Logging sessions O ¢ @ rxivB @ [ epeter
. & Name & Type & Runtime |~ #Riles O @ 76068 9824%)free W GPs 11/
Brut_24h30s MDB - continuous 2d 17:45:35 5 " No USB drive k GLO 9/9
e Rinex3_24h30s Hatanaka (RINEX 3.02) - continuous 2d17:23:28 51 4
( ) Y @ 2 active data stream(s) ® GAL  4/9
B & 2 actve log session(s) ® BDS 8/13
4 2d 17h 45min ® azss 273
& Smart clean-up not active ® sBAs 2
y) OSC Internal
Event log
4930 @  Ethemetinterface connected
@  Reference coordinates differ from navigated
@ Reference coordinates differ from navigated
&« c A\ Non sécurisé  192.168.0.3/config/config_Tracking_General.lsp
. A— i ——
i T I P " . when
GR25-431401 | DUMR 2024-01-08 04:24:02
Home | Status | GNSS management | Receiversetup | Help | Support
GNSS management General
. *a
Tracking 2O 4o &
General GPS GLONASS GALILEO BEIDOU Qzss B © 7506w
Satellite systems
GFs L1 L2P(Y) Lac L5 " No USB drive
GLONASS Aclive v L1 L2P L2¢ L3 t @ 2active data stream(|
GALILED [Adive v E1 Esa E5b AIBOC B © 2actveiogsession
BEIDOU Adive v B1 82 B3 4
azss \mwe v L1 L2c L5 -
~ Si teh
SBAS Active v Track sal_syst Automatic v e i
SBAS - DGPS.
Use SBAS for DGPS o E
Satellite to be preferred + @  Antenna seltf
Tracking settings
Cut-off angle 0 |°
Code smoothing | Smoothed v =
Message on loss of lock m]
a
Oscillator =
Oscillator Internal v
a
Restore default values a

Figure5:Enhautt Cr ®ati on des sessi
En bas: Activation des signaux satellitaires de DUMR

Vu que lastation ne fournit pas de flux RTCM et ne transmet pas de données sur un semwveat

se permettre de stockanne donnéede la meilleure qualitgossiblesans avoir de trous de données

A ce stade| iy a des infos que je ne pouvais pas encore rertegrs le récepteucomme la hauteur
RQIFy(iSyySz I LRaAGA2y> Si0o

Finalement, aprés avoir envoyé les données a Simon Wiliamé f Y QF A Y RAlj dzS |j dzQ A
SOKIYyGAff2yYSNI £ dzyS FNBIjdzSYyOS LX dzda AYLIMINI I y i€
WQI A | dn@sbkBion ©RilE$3_10s et unautre enRinex3_1sWS Yy QI A NRA Sy OKI y =
f QSOKIyGAtt2yyl 3So

t KEAaAljdzZSYSyids €S NBOSLIISdzNI I Si
YOSl yd LI & OKIMEH@WAGV@&QMA\$dRS
cables nécessaires via des pre§sé 2 dzLJIS & & 9 f f S au
{dzNJ £ S RS&aadzaz 2QFA YAa 2dziSa fSa
LI & 0 S a2 A gourRéBupdreldsdhihihdesN]
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Figure6 : Pelicase contenant le récepteur GNSS

Lyadtttriazy RS tQFyiSyyS Db{{

[ QFyGSyyS S&i dzyS ¢HNRVY A aRSHS IDKE WODA2 RNGA RSH ep
hautt 2SS f QF A 2 NKsBWNG § EnERtBuSdve® SbsEdBiRavamalgamant et

St SOUNRIdzS® WQFA f2NR y2GS I KI dzi S dzNJmBsork y i Sy
avecunmetrerubah SG 2QFA GSNATAS [[dzS £ S NBOSLII SdzNJ Ol

Figure 7 : Installation finale de DUMF
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SurplacE 2QlFA RSYI YRS

dz £{/ RS NBOdzZLISNBENJ f S& R2Yy

transmettre soit par mail soit sur le serveswneldata.ign.fr A terme, cela risque de changer par un
envoi automatique et journalier des données sur le serveur. Cepéndela sera fait dans quelques
0 NJ

v
R

2Aa OFNJfQLt 9+ | LJ2dz2NJ @g2f2yidS RS FIANB Rdz
2yysSSa OSNER fSa {eadsySa RQ20aSNWIFGA2Y Sy CNI

Résultats

Nous avons envoye lelmnnées a Simon Williams, chercheur entre autres spécialisé sur le traitement
desdonnées de réflectométrie. Les premiers résultats sont concluants avec une donnée de niveau de

la mer bien discernable.

Reflector height (m)

20 T [

20.5 |- — F

"=t v

& ' .“! i

s | ) i ¥

21 . ,: :., : I ! .c !
: _ a{ = i1 & : 4 ",

- SETE LT
21.5 ‘ ' Loy 1L
22 3 PR J’i‘ ';

Y Y R
22,5} | H" ‘ s!

23
Jan 06 Jan 09 Jan 12 Jan 15

Figure 8 : Graphique montrant le résultabtenu apres traitement des données de DUMR
5dz nc 2 Yy@ASNI Fdz ndp 2FyBASNE Af aQl3IAl0 RSa a
GFyRAA 1jdzQt LI NIANI Rdz mm 2t Yy PASNE plusiia poirtg. Veg S S a
points en rouge sont les donnéedraitées» apres avoir enlevé les valeurs aberrantes et une partie

du bruit instrumental.
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Figure 9 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire aprés sa réinstallation

9y O2YLI Nryild I @SO t£Sa R2yySSa Rdz YINBINI LKS ¢t
assez similaire. Par contre, les données ne pasta la méme référence. Il faut tout mettre en
commun pour obtenir une réelle comparaison.

Le changement de récepteur de DUMtZheck des stations GNSS

Vu que la station GNSS DUMG faittieRdz NBa Stk dz LD{ > Af Fl dzi 1jdzQS¢t ¢
cela, on a décidé de remplacer le récepteur actuel par un Leica GR50 permettant des mises a jour

LX dzd& NBOSyiGS SiG oSO RS& &A3yl dzE &l ( &ridé desi | A NB &
OSNIAFAOFIGA RS YIAYGSYlFyOS FdzLUNBa RS [ SAOlF o Lt
permet de mettre a jour son firmware.

' @l yd RS FFANB €S OKFIy3aSYSyids 2QFA GSt SOKIFNBS
étant du néme constructeurift  ¥Uifilde la charger dans le nouveau récepteur et vérifier que les
informations étaientbier0D2 KSNSy GSad [ Sa R2yySSa az2yid oASy N
WQIFA GNIXyavyiAa Sa AyTF2NNIEGA2Y onal(NPdIss,aersiodz y 2 dzg
firmware, etc.) pour la mise a jour du sitelog.

9y OS | dzA
rien a signaler.

O2yOSNYyS 5! anx I adGdlraAz2zy F2yO0uAz2yy"

Le nivellement entre DUMR et le repére Q

[ Q202SO0ATF Rdz yAGSEttSYSyd SdOFAG RS NGOl OKSNJI f
repeéresdelaFORS YIF yASNE t OS 1jdzQ2y LJzaaaS NI OO2NRSN
zérodes altitudes (0 EPF1952)ps repéres lesplusprdgh RS f QF yiSyyS SOl ASyd
faisait une campagne de bathymétrie sur place eagmofité pour repositionner plus précisément le
repére Nen mettant une antenne GNSS dessus dpredza Y Ql @2 y & |Alcduseldigleeld S Y

etparmanqueR S (G SYLJa > puzataiherf Qla @2 Yrérne Qiz
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Figure10: Repéres et cheminement entre DUMR et Q

Figure 11: Cheminement en train d'é

tre réalisé
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Avant de commencde cheminement nous avons fait le déréglemesar la piste du Lioh WS Y Qeé
reprisalLJt dza A SdzNE F2Aa OF N 2QlF g A& RS&a @I fSdNER 02Y
bulle du niveau optique car elle ne revenait pas parfaitement au centre lofjggoernais

f QAYVAGNYzYSy G @ WQI A @I f A RdfférenSedeRLINGBra b fréc&dgnie eff 2 NE ||
la nouvelle valeur de collimation.

Figure 12 : Affinement de la précision des déreglements

Malgré la courte distance entre les 2 repérés )| f f S MduNSpii/IteNiFescar la pente est trés

forte. Nous avons été aidés par 2 colleggesnousont bienaidé a déplacer le matériel.

Pournivelerf S NBLIB NBE t f QlFLX 2Y0 RS fQlIyiSyySsz 2QlI A «
Voici lerésultat du nivellement

R

® ® B ]

[

4
® ™ @
E—

i C:\Users\vkerebe\Documents\NIVMER_ROSAME\DDU\RETOUR_MISSION\DATA\Nivellement\resultat_nivellement.iob - Notepad++
Fichier Edition Recherche Affichage Encodage Llangage Paramétres Outils Macro Exécution Modules d'extension Docy

sHEHBRGE 4/ LDl 2% 5EST EEEDHo® BENRES © K« » 1 &8s 87E
B MUTGOOWLF_R_20222320000_01D_305_MO.rnx £ B 28692260.m00 & B 28690010.200 | ildx1480.230 &3|H APBIOOESP R_20)

1 * Cheminement 1

2 4 M A 14.71283 0.00030 0.00000 0.00000 0.00000
3 4 2y M -14.71217 0.00030 0.00000 0.00000 O0.00000
4

Figure 13: Résultat du nivellement
en haut fermeture indiquée au retour sur le repere de défettention M=Q)
en bas dénivelés aller et retour aprés avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires



t 2dzNJ FFHANBE €S yABRIIINSES Al RQdiylil NI LINSONBNI LR Qdzy S O
f Q2 LISNG GfAQlyy | | &4 & QRdz NI Rdzfl] @28 éghl 28 DU cBup,NEhs el v
NBadzZ GF d&x 2QlFA 200GSydz

- QO-f DUMRE 14,71283

-au retour: DUMR> Q =14,71217

En faisant une soustraction des 2 résultats, on obtient notre fermawure9 y G2 dzi S t 23A|j d
YSadaNB 1 YsYS OK2aS t fQFftSNI SG | dz NBG2BdzNE
soit 0.

Pour ce nivellement, on a obtend4,71283- | 14,71217 = 0.0066m soit une fermeturee 6,6

dixiemes de milimeétre® S lj dzA S& G dzy 062y NBadzZ dFade [ Sa adly
une précisioninférieure a2mm.

Pour finaliser le nivellement, il faut connaitre son altitude rép#e rapport au ZH et par rapport au 0

RSa fGAGdZRSa o6t 5 Pdubce ¢afon seQdrtdcilaiFOR tzplus ré@ent€. M pp H U ¢
- le repére Q est indiqué a+6949 par rapport au ZH

- le repére Q est indiqué a+5769 par rapport au 0 EPF1952

Sion ajoute le dénivelé de DUMR a Q, on obtient
- le repére DUMR est situé: &21,6615m par rapport au ZH
- le repére DUMR est situé: &20,4815 par rapport au 0 EPF1952

FA GNIFyavYAaAa f B5a&AR2 iindegr8dansih @ocHainehFOM.e calcul a effectué
L2 dzNJ NI} GGF OKSNJ 5' aw Fdz yAGSEEtSYSyd 3ISYSNIf Sal
FOM 2023.

VIII.2 ¢ Marégraphie
Récupération, nettoyage et stockage duATG

La veille de notre arrivée, le plongeur a fait une plongée afin de fixer un bout et une bouée de surface
au bloc béton du GF

Figure 14 : Bloc béton du TGA observé par le plongeur 20




[ Q2 0 83 ata dpdratiorétait R Q y i A OA LIS Waunlj HZENB QI2 NN SBiGh boBée F | A |
GNSSlés le premier jour (a ce moment, il y avait toujours la mission CWB programiaré

LI 2y 3ASIyaz Af &QSal TeARRrdkimide étpidedmpeténedt fedunédes G 2 Y F
GNBA YIdz@glrAa Saldoe x2elyld OStl Si aS RAaAlIYyG lic
choix de retirer le TGA du blég veille de notre arrivée

Du coupnous ne pouvions plus faire le changement de TGA, seul le TGF était touj@lasen

Récupération des données

vdzSt ljdzSa 22dzNE L)X dza GFNRIZ FLINBA fQAyadlrtfl A2y
R2YyYySS&a Rdz ¢D! @ alf3aNB fQSil G Rdz of 2 03x2 dzlj ddD INE
OS | aupe b/programmeles donnéesont stockées dans une carte microSD. Bites

organisées selon 2 fichiers, un fichier DATA.txt qui est un fichier téexttautes les données sont

listées ligne par ligne et un dossier BA@K contenantes mémes informations dans dishiers .txt
journaliers] QS OK LI y i A f f anjfiytés TBa r&dpéré tufes lesalonnées du 05 janvier

2022 au 05 janvier 2024 viala®NIi S YA ONR {5 Lt f{ Q/jeyes ssdkéesaNimardz Y I N
ordi et sur une clé USRis je les ai envoyés a Philippe Téchiné

9y & dzA i Sé& suppfirhéles d@B4idR BAGKPet le fichier5 ! ¢! dGEG SiG 2QF A NB Y
RFya feaéyLi I OS

Analyse des données

[ 2NE|j dzQ2y NBOdzLB NB fSd& R2Yyy$Saz 2y NBOdAB NB RS
GNF YyAT2NYSNI OSa @It Sdz2NE RS LINBaaiazy Sy yYAGSI| dz
bal.
¢ H®
= [ =~
Tat ¢34~ f - @W;’ @)
J
R44= T -Fu
i /
i @5-4043%__1 (S
< o j“ g i" (ﬁ’ 'e} f,-f’o'?//a

- (w4,
w3

s XAD 450

3+ Pa = Pbst la formule dont découle tout le reste.

ou Pa = pression atmosphérique = nécessité de récupérer les données météo*
to [ LINBaairzy RS I O02t2yyS RQSIdz I' @It SdzN& |
| I KIdztiSdzNJ RQS | dz o LI-BJ NOQ SRR G2 ¥ dO KS Ny S NHzy S
g = champ de pesanteur = valeur constante = S{&p**
‘T YIaasS @2f dzyAlkda83 RS £ QStdz ' mnnn
En utilisant cette formule, on obtient un graphique de ce type

*pour faire le graphique, on a utilisé la valeur seuil = 1013 hPa 21
**pour faire le graphique, on a arrondi la valeur a 10 N/kg
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Figure 15: Niveau de la mer/Zéro instrumental observé par le TGA
Lf yQeé I LI a RS O02dzJz2NBE RS R2yysSSa Si 2y 204aS\

et de faible marnage.

Vers début avril 202 onobserveun saut des valeurs. Elles restent constantes et justes mais elles ne
sont plus dans les mémes moyenn¥s. la rapidité du saut et la stabilité des mesures a la suite, o
pusuppo®rlj dzS 0QSaid t OS Y2YSyid 1jdzS €S 06ft20 o6Si2y |
t 2dzNJ YASdZE 2W2PbaBSNBSNHzy 3INI LKA dzS | @S @lessuSde NI 3
f QAYyadNHzySyid f2NEIdzQ2y NBGANS fF YINBSOLOD

Résidus de marée du mrg autonome avec le basculement du bloc le 2023-03-23 09:20:00
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Figure 16 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/apreés le basculement du bloc béton

On voit trés clairementj dzQt LI NI ANJ RS FAY {YSH NBASD Sl Sz HRoQ SLI2ddzNY ¢
f QAyaaMNISaESydaa RS fdzA yQSad Sy vYzeSyyS Lifdza €S

LIF NJ NI} LILI2 NG £ F@Fydo +dz ljdzS € KI dzi SdzZNJ RQS | dz z
gl £ SdzZNER RS LJNBé 7\ 2y &mdtmas;icammm&me ik gidnde Q A y & 0 NIJiz\
LINEF2YRSdzNI® / QS&d O2KSNByd | SO OS ljdzh | SGS ¢
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Nettoyage et stockage du TGA

Aprés avoir récupéré les données, on a nettoyé le marégrapheD2 YY Sy OSNJ LJIsNJ f QS E
différentscapteuss. LecapteuS i A4 Sy GNB A 062y SOl G shrla yQe | &
structurex. 2y | Syt S@S I LX dzd 3 DR thoasSlu dapteNddd @Besdion f QF A
étaient pas mal obstrués par du sable et de la saleté, on a enlevé le maximum awee-dent. Il

yge | @FrAd LIa RS 0202y Rlya €S OF LW flgedh R2y O 2y
plastique autour et sur le dessus du capteDn les a nettoyé et remis au méme endroit.

Figure 18: Nettoyage des filtres du capteur de press 23




Avant de récupérer les données, on anbté R S NA @ S. ElR%Sans{ di K @otéd décalgje de +
Iminuteet8S Yy I NBE f QKSdzNE | (2 WRIdekES vy SegansS NIF &Q KNEzdziND !
avons laisseé tel quel.

9YadzAi 1S 2y | OSNAFAS f QAY I SNASdzZNI Rdz Y I NB I NI LK
RSO NI YOKS f I 0l (adamNeSonet i@ @staht dg'htiege desS({@. Zbdzia |

tension nominale étantde 7.32\))JdzA & y 2dza f QI g2y & &0 2 Onafaisd€ley da f S
al OKSG RS RS3aaAOO0lyd t f QA yAvgNasHoageudlarbdrapiea S G | 7
pression, nous avons mis de la graisseles vis qui permettent de refermer le couvercle et nous

avons changé les joints du TGA.

Nous avons stocké le marégraphe dans une caisse dans la partie NIVMER du magasin général.

Récupération et réinstallation du TGF

Le TGF et son bloc béton a#te retrouvés quelques jours aprés leur disparitiarune centaine de
YSUNBa RS f QSYLX I OSunStdtiiCeld aNderdhik dé le Féutifisér paR la gude poay
réinstaller le TG. Au vu des arrachements qui surviennent fréquemment sur leditot, nous nous
sommes posé la questioredse servir du bloc béton pour réinstaller le TGA dans un endroit
potentiellement plus calme. Mais le TGF étant encore en bon état et Qi-q@eSTGAon prend le
risque de ne pas avoir de donnée du tout, nousres/fais le choix de réinstaller le TGF au méme
endroit.

Récupération et préparation pour réutilisation
La réinstallation a pris du templka nécessitéle nombreuse actions avant de pouvoir le remettée

f Q Srépdmer les partiemétalliques du bloc béton, faire passer un nouveau cable dans lepasse
cable, faire une épissure, tester le bon fonctionnement, faire une session bouée GNSS, etc.

Figure 19: Marégraphe filaire apres sa récupératic
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t 2dzNJ £ S LINBLI NSNJ £ &l NBYAaAS t .LapEemidrzaétyeld T
YySGG28SNE INFGGSNI £Sa LISGAGaA O2ljdzat | 3Sa | dzA
f Q@&ieur du capteur de pression (enlever le sable dans les trous externes avec wentiet
ySiad2el3S Rdz FAf GNB Sy LI FadAljdzS |jdza S &dir a dzNJ f

A “Sx

fig.14) EgalementA t  FIF f fdz NBGANBNI £ S ONotS aSOGA2YyYyS
répande dans le connecteur femelle du marégraphe.
PPdzNJ £t I NBYAAS Sy F2yO0GAz2y Rdz OF LJiSdzNE Af | FI

5QSati 26yF ljLOMS &ad%0 A G f QKdzAt & ljdzA SadG GNI YAYAZ t
etcetteinfoesti NI yaYAasS t €t OSYyiNIftS RQIFIOldAAAGAZ2Y D

Figure 20 : Extrémité du capillaire d'huile

Test et mise en place nouveau cable

N>

Y
C

w

Une fois le marégraphe prét a étre redépépyious avonstegta 2y 062y F2y Ol A2y vy S
I SO dzy ONofS GSad RFEya € QFoNAR OLGASNID | ¢ D
gui semblaient cohérentes avec la réalité.

Pression en mbar

Données de pression avant mise a I'eau
1020 .
i '\WWW variable
—a— hot
1010 —a— baro
1000
QgQ
980 = 0 ——w
00:00 00:15 00:30 00:45 01:00 01:15 01:30 01:45
Jan 12, 2024
Date en heure TU

Figure21: Données du TGF a l'air libre
(en bleu, la pression atmosphérique) 25




Enfin il nous restait a faire un nouveau cable auquel le connecter. Par chance sur plagaijtiy a

cable« SAB BROCKSKE®IBRSEN SD 200 C TP 3x2x0,5sue2echangaléja connead & un

{!./ hb R&jifecdpiS t QF dziNEd / St y2dza LISNX¥YSGOGl A
actuel.

Pour la faire, la premiére étape a été de déterminer la longueur nécessaire de cable pour pouvoir
FIANB f QSLIA&adaNBE Fdz YyADSI| dz Rdz t A S yuthr empfacdmenk 2 y O
Rdz YFNB3INI LIKS 6YsYS [jdzQF @Fyid t 1jdzStljdzSa RAT I A
metres de cable par sécurité soit environ 30 metres puis on a coupé la bobine de cable.

Y

Figure 22: cable de rechange utilisé pour connecter le cal

~

La seconde étape a été de faire passer le cable dans le-palske Pourcela,on Sdz 0 S&a2AYy F
plongeur qui nous a récupéré lapartie@No f S 02 dzLJSS REya € QSIFdz OF NJ y
f QF yOASY ONofS LI2dzNJ FFANS LI aaSNI S y2dzSI dz Rl
ONofS &dzNJ f I 1jdzSttS 2y RS@GFAG FI ANB f Cédeithafiréd dzNB
Si Sy aQeé NBLNByYyly(d L)X dzaASdz2NB T 2alajanctioh yy ZdadS | c
FAES | dz OKSYAY RS ONoftS S (SYLA RSetbinGdaENS NJ
endroits qui le nécessitaient (notammeldt2 G £ I It I OS LISdzi aQAYYAaOSNJ
du scotch auteamalgamant et du scotaélectrique.
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Figure23: A gauche : passage du cable dans le préteaped e | " abr i cltier et proc
Adroite: protection de | 6entr®e du tuyau noir dan




Il nous a fallu des rallonges podraliserf QS LIA 8 &adzNE OF NJ I 02AGS RS 22
cableétait a environ 30 métres du batimeritne tempéte de neigétait annoncée pour le début
R QI LdidEadec des vents a plus de 100kmMousavonsRSOA RS RS FIFANB f QS LI

matinée. Ca a étéompliquéOt NJ t I (1 SY LJs G S quad @&dinialgie B, 8rba rdulisicza (0 ¢

FIANB {uGHe ¥&ME RS fF I AYyS GKSNY202tftydsS Lidz

L6®pi ssur e
a cet endriv

Figure 24 : Position de I'épissure entre le nouveau et I'ancien cabl

On a fait des tests en pression atmosphérique avec le marégraphe et on a obtenu de la donnée
confirmant le bon fonctionnement du cable.

Session bouée GSS

Al yi RS LR dz@2ANI NBAyaulftftSNI S YR2NSINDKED 4 G
Sald RQlF@2AN) dzy NBO2dz@NBYSyid RS R2yySSa RQl dz Yz
b2dza | @2ya dziAfA&aS tF 02dzS aid201SS RIEya fQlF ol
DT. Il a fallu la préparet & monter. La premiere étape est le chargement des 2 batteries, nous
fQFr@g2ya FLAG 1 @SAtES RS alb YAAaS Sy LI OSo t
Db{{ &42y0 RS2t ONBSS&a>X Af &dzFepaNd { BS NBOS LI G HNDS
en UTC.

[ 02dz2SS Db{{ I S&rs\ RMy & il (ASAS (RS yR&S ff 21BN G A 2
YENBINFLKSD t2dzNJ f QAyadlfft SNE Af Sad ysoSaal Al
RQSIdz tl a! ® SDézy@2 HINE ay Azzi 6 R dzi RQSYBANRY wmMnaY |
tant que lest (environ 50kgs). Nous avons noué le tout & une bouée de sarfageellenous avons

y2dzS dzy | dziNB fSad Ft20d0Fyad Si ad2dirfdSly ldesté def | ¢
RSLI I OSYSyGd [S RSLIE2ASYSyd + SGS FEFEAG LI N ol
futur emplacement du TGF.

' FAY RS YSadzZNBNJ f Q2FFasSid SyaNB €S yAgdSIdz RQSI c
def I 02dzSS® WQlF A NBI f:164316.bet 168 CritidzdtBsisoitAG2 c& @ A 2 0
moyenne.
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Figure 25: Bouée GNSS accroché au mouillage

[ I NBOdzLISNY GA2y RS fF 02dz2SS aQSad FFIAG n KSdzNX
météorologiques se dégdaient par la suite. Nous avons nettoyé la bouée ainsi que les manilles a

f QS dz R2dz0SxX 2SS YS &ddzia OKINHS RS fI NBOdzLIS NI
son emplacement initial.

Lt & | H aSaarzya RQSy NIFRinax3 NRyeSRinex3SIH® LI | OS ac
La session a 10Hz erdes fichiers trés lourds qui prennent beaucoup de temps pour étre déchargé.
WS LISyasS [[dzQAf yQeé I LI a fQdziAtAGS RQI @2 AN dzy

Réinstallation du TGF

Dansle méme temps, le bloc béton du TGF était réparé par le personnel technique de la base sur le

jdzt A Rdz [A2y® 'yS F2A4& ljdzQAf | SGS LINB G LJ2dzNJ f
en place définitive du marégraphe. Pour déplacerlebl@gé 2y Rdz ljdzZr A Rdz [ A2y |
d2dzKFAGST fQSIdzZA LIS RSLX 28SS | dziAftA&asS dzy ol ff z

dégonflant, cela permet de le faire chuter lentement et positionner précisément le bloc.
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Figure 26 : Mise en place du bloc béton



lyS F2Aa4 €S 0t20 LRaAGA2YY ST 2Ql A LI
b2dza | @2ya NBFFAG fQFLIRAYID RQKdzAf S
Rdz ONo6fS ljdzA GNXYAYyFAG REya QS| dzo

Figure 27 : Marégraphe & pression en attente d'étre installé dans le bloc bétc

Données obtenues

N2dza | @2ya&a OSNRAFAS dzyS RSNYASNBE F2Aia

lj dz8

f Sa

le cas. Cependant, on a un souci avec environ 10% des données. Pour ce pourcentage, on a des
valeurs a 0. Pour le reste des valeursaaes valeurs aeectesdonc tant que ca ne se dégrade pas,

on a de la donnée exploitable.
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Pression en mbar

Données de pression APRES mise a |'eau
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Pression en mbar
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Figure 28:
en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF
en bas graphique réalisé apres nettoyage diesnées brutes du TGF

hy 20aSNIBS dzy d0KSYl RS YINBS 02YYS LINB@dz R2Yy(
observedenomBB dzd S& O f SdzZNBR y 2y (GNI yavYAaSa LI N QAy:
retient comme une valeur égale a 0. Philippe Téchiné qui recoit et traite la donnée a estimé a environ
ME: £S y2YONB RS GFf SdzNB  S3I f SdlasérienPar conBe, dpdzah T I
observe ce phénomeéne uniquement pour le capteur de pression. Le capteur de température, lui,
F2yOiA2yyS GNBa O0ASYd® hy L)Sdzi R2y O 02y Of dzNB |j c
probablement un des pins du cable tstansmission qui est mal connecté.

Il semblerait qude pourcentage de 10% estimé par Philippe tende a augmenter (environ 12% fin
FSONASNI HAHNnO YFEA& £S LINRPOfSYS LISdzi aQAyaGSyaAai-
Sur place, nous manquions de temps pour lesortifr & NB Y S G G NB L désQiffektilr YI A &
principauxde la prochaine campagne.
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IX. Inventaire

Avant le retour, nous avons fait le colisage et un bilan de ce qui est stocké sur la base.

[ S YIFGSNARSE Sad NIYSYS LINokGSFdz SG Said NBG2c
retourné est stocké dans la méme caisse métallique saRf3aNy A § NBE A4S OGA2Yy RS f ¢
t2AfL fOQAYOSYdlrANBE RS OS ljda | SGS O02tA&S Y

Quincaillerie :

- 2 pinces a colson

- 2 stylos

- briquet

- clé a cliqguet FACOM 467.19

- clés mixtes FACOM 440.17 (2), FACOM 440.18 et FACOM 440.19
- clés plates FACOM 44.1d Txet x19)
- clou géodésique laiton

- coffret radio FACOM

- couteau multifonctiong/ictorinox
-ficelle

- frein filet LOCTITE 243

- jeu de 15 clés allen RS

- niveau a bulle 400mm

- scie a métaux FACOM 601

- Scotch Super 33+

- Stormcase iM2306

- visserie MD Inox A4

Bouée GNSS :

- 3 bras bouée GNSS statique

- 2 packs piles alcalines

- antenne Trimble s/n 1551140484
- antenne Trimble s/n 2843334917
- bouée GNSS

- Trimble BX940 s/n 5848C00011

Maregraphie :

- Support du marégraphe RBRI@stination de CWB
- 70m de bout dyneema
- 3x boite de colson

Nivellement :

-1 crapaud

-1 plomb laser

-M YAOSItdz £ odzZfS 6aQaft S
- 1 niveau optique BNAOQO3 et accessoires

G YSGFftftAldzS SaG £ 2 dzN

ax
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- 1 trépied coulissant Leica
- outillage
- 1 bout et des flotteurs

Et dans une longue caisse verte a part :

- 1 mire invar
- 2 étancons
- 3 bulles pour mire

b2dza yQlI @2ya LI a FLAlG RQAY@GSYyidlFANB O2YL}X SiG RS
déplacé de matériel mais nous en avons ajouté. La majorité du matériel NIVMER est stocké dans
cette armoire.

I Yl O2yylAaalyOS:z Sy GSN¥Sa RQAyailNHzySyidaszs Af

- 1 marégraphe a pression RBR pour réutilisation sur base ou sur CWB (mais pas de support)

-M YFNBINILKS £ LINBaarzy a! ws5¢mu 60Sft dzh  |j dzA |
pack de piles a été stocké dans le fut de vermiculite et doit étre changé ou rechargé

-M YFNBINILKS £ LINBaarzy al!ws5¢mm gt O2y FAIdzNBN
-m ONo6fS RS GNIyavYAaarzyklfAYSYyGlraAaAz2y L3R2dz2NJ YI N
(environ 50m)
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X. Conclusion

Le programme prévisionnel de la mission se retrouvant chamboulé, il a fallu réagir pour que le réseau
RQ20aSNBIF A2y RS yA@BSlIdz RS fF YSNJ LJzA 84S Sy NE:
fS LISNER2YYSt GSOKyAldzS RS fQLt 9+ SiG tSa NBaLkRy
fl NBYA&AS t QS dz RQdzy Y&dRBRENI{LIKSSHE (Y R d&K SodzNESQzE0¢
Fdzi2y2YSs At y2dza SaGFAG AYLRAaaAirotS RQSy Ayadlf
marégraphe filaire car il nous permet de vérifier en temps réel si on a de la donnée ou non. Cela a pu
étre réalisé dan les délais et les données sont bien recues au LEGOS. Cependant, une faible partie
RS4 R2yysSSa yQSad LI & NBwdzS SiG Af & | dzy NRaljc
wo az2Ad0 v aASYFAYySa I LINBa VY2 i NBmidesripladeduTetotrQSlj dzA L
RQdzy LJ 2y IRdzaky A¥ANNB A MISBIKS | dzi 2y 2YS LJ2 dzNJ & dzLJLJ S

Heureusement, le reste du programme a pu étre réadisles données sont bien recues. Une

nouvelle station de réflectométrie est donc en place et fournit des données de bonne qualité pour

leur exploitation en réflectométrie. Actuellement, les données sont récupérées manuellement par les
VSCoprésentssurfag t GSNXS f QSy@2A RS&a R2yySSa aSNI |
envoyées sur le serveur du RGP. Un rattachement altimétrique a pu étre réalisé permettant a la

a0l adA2y RQs(UNB NI (0 OKlletqudr3&io hiiRgaphNdd gu@ o | £ G A
EPF1952 (référence des altitudes a DDU).

Cette nouvelle station GNS®armisla mise a jour de la station DUMG qui faétrtie du réseau IGS.
9ffS I RSa2NXNI A& dzy y2dz@SlI dz NBOSLIJIi SdzNJ Db { { LI c
de nouveaux signaux satellites.

Cette mission a mis en lumiére certains problémes qui arrivent sur ce site, certains étant récurrent
O02YYS £S NBYOGSNBESYSy(d Sié fI FNIOGdAzNY GA2Y RSa ¢
afin de trouver des sotions plus pérennes. Des discussions sont déja en cours dans ce sens et pour

la suite du travail a faire.

Des améliorations peuvent également étre appogéar la communication et la maniére de

travailler et de prendre des décisions sur le terrain. Leatbige horaire, les conditions
YSGS2NRt23AljdzSa SG €S LISdz RQAYISNYSG NBYyRSya f
f QSyaSyofS RS&a LISNER2YyySfta LI NGAOALI YOG | dz LINR3N
terrain soient au clair sur les prités, les choix a privilégier et capables de prendre les bonnes
décisions. En amontela pourrait étre intéressant de définir des regles plus précises comoanéd

sur lequeldiscuter, qui prend les décisionstc.

al fANB (2dzix (RSNRAEIAIRYS B OGGSIG IOMBYINBE A | ANBIF o6 f
environnement.
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Xl. Annexes

X2 :Nivellement

SCHEMA DE SITUATION EN ELEVATION DES REPERES D’ALTITUDE
ET DES DIFFERENTS ZEROS DE REFERENCE"
IAG GRS80 de I''TRF2014@2022.016
T IAG GRS80 de I'l'TRF2005@2007.274 (RGTAAFO07)
35034 m T
20=0009m 35027 m
l 20=0009m
l ? ;
2,818 m*
A ¢ Q
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0192 m
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B —¢_A_
ry J
¢ — I
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F (MHA / 1996) | l L0002 m 3,203 m*
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+0002Z m K
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(MHA / 199¢€) "
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R v
H v
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Zéro E6
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T T f Zéro hydrographique
18,655 m fgzoz);“
o=0007 m 18678 m S Rl
| o — ¥ zomm
éro M5 (Aux) |
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20001 m

Figure 29: Dénivelés entre tous les reperes compris dans la FOM
mise a jour de 2023
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Figure 30: Reperes présents sur I'lle des pétrels

35




A | B | C | D | E | F | G | H

1 | Cheminement Dénivelé (en m) Incertitude
2 1Q L -3,203 0,001
3 L K 0,386 0,001
4 K J 2,102 0,001
5 /) H -4,2 0,002
6 H G 1,839 0,001
7 .G B 2,695 0,001
8 B A (repére fondamental) 0,192 0,001
9 |
10 SOMME=Q->A= -0,189

ZH

0 EPF1952
14 | Donc: Q ZH 6,949
15 Q 0 EPF1952 5,769
16

17 |Pour avoir la hauteur de DUMR par rapport au ZH, il faut ajouter le dénivelé obtenu aux valeurs de référence soit :

19 14,71283 MOYENNE = 14,7125
20 14,71217

22 Soit : 6,949 + 14,7125
23 5,769 + 14,7125
24

Figure 31: Calcul effectué par rapport a la FOM 2023 pour obtenir I'altitude de DUMR
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700002 0.0 0.23071 0.0 2/ 0.0 0.0 4.149 0.0 700011  0.17120 0.0 0.0 2/ 0.0 0.0 4.467 0.0
700002 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 3.6781 700012 0.0 2.43055 0.0 2 /0.0 0.0 3.639 0.0
700002  2.42615 0.0 0.0 2/ 0.0 0.0 3.186 0.0 700012 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 £.7104
700003 0.0 0.81555 0.0 2/ 0.1 0.0 4.137 0.a 700012  0.27575 0.0 0.0 2/ 0.5 0.0 2.983 0.0
700003 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 5.2887 700013 0.0 2.28150 0.0 2/ 0.0 0.0 4.120 0.0
700003 2.91536 0.0 0.0 2/0.1 0.0 4.630 0.0 700013 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 1.7046
700004 0.0 0.76723 0.0 2/0.1 0.0 6.588 0.0 700013 0.44187 0.0 0.0 2/ 0.4 0.0 6.393 0.0
;gggg: 2-22295 g'g g'g 2 :: g'g g'g E'gnﬁ ;':359 700014 0.0 2.73314 0.0 2704 0.0 7.220 0.0
700005 0.0 1.70067 0.0 27 0.0 0.0 1;:694 0.0 ;gggii 3-27700 g'g g'g 2 /0.0 0.0 8.0 24134
700005 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 8.6592 . N . . f0.4 0.0 34.791 0.0
700005  2.8695% 0.0 0.0 2/0.2 0.0 5.785 0.0 700015 0.0 2.74885 0.0 2/0.1 0.0 5.854 0.0
700006 0.0 0.22151 0.0 2/ 0.0 0.0 5.013 0.0 700015 0.0 0.0 0.0 0/0.0 0.0 a.a 0.6418
700006 0.0 - 00 070.0 0.0 0o 11.3072 700015 1.11701 0.0 0.0 2/ 0.4 0.0 5.360 0.0
700006  2.83875 0.0 0.0 2/0.1 0.0 7.641 0.0 M 0.0 1.75813 0.0 2/0.5 0. 5.561 0.0
700007 0.0 0.66992 0.0 2/ 0.0 0.0 4.563 0.0 ¥o0.0 0.0 0.0 0/o.a - 0.0 0.0007
700007 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 13.4761
700007  1.63530 0.0 0.0 2/ 0.0 0.0 9.851 0.0

DUME 0.0 0.39854 0.0 2/ 0.5 0.0 4.859 0.0

DUME 0.0 0.0 0.0 0/ 0.0 0.0 0.0 14.7128

DUME  0.39845 0.0 0.0 2/0.2 0.0 4.900 0.0
700008 0.0 1.63531 0.0 2/0.2 0.0 9.858 0.0

Figure 32: Cheminement réalisé avec conservation des visées intermédiaires (700000)
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Figure 34 :Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plague dans l@uestEst
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Figure 36 : Isolation du connecteur de I'antenne GNSS
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Figure37:

Vue du dessus de I'antenne de DUMR et son repére a I'aplomb
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Configuration

e
‘/_:

c A\ Non sécurisé  172.25.1.10/config/config_SiteNamingAndCoordin

ates.Isp

5

-
- when it has to be right @

GR25-431101 | DUMG | 2024-01-05 01:49:17 Geosystems
Home | Status | GNSS management | Receiversetup | Help | Support Logout Admin
GNSS management General Tracking
Site name and coordinates wolkH
» ¢ D 23v B @ 1% €3  Navigated
Naming @ & 744 CB (96.26%) free K GPS 12712
SIE0ES (Eums ) " No USB drive ® G0 9/9
Site code [DUMG | '
GAL 4/ 1
T, \DUMG ‘ 0 2 active data stream(s) K
Marker number \91 501M003 | @ 0 3 active log session(s) k BDS 8114
- 5
Coordinates - 238d 17h 33min k Q78S  2/3
Coordinate type 8 Smart clean-up not active ® sBAs 3
Latitude . ' [ 54600000 " @ 05C  Intoma
| S nternal
Longitude 140/° [ 0| [ 7.900000|"
Ellipsoidal height -3.4000(m Event log
012027 B Ntrip server (source) disconnected : 192.134.134.3
RINEX long file name station parameters 2101 - DUMGTY
Site country \ Antarctica - ATA v . Ntrip server (source) disconnected : 192.134.134.3
011943 B 5101 DUMGT
Monument number
Receiver number 01:1910 @ Ethemet interface connected
" 01:18:34 @ Ethemet interface disconnected
Time settings
Time zone [(GMT) Dublin, Edinburgh, Lisbon, London v] 210135 B FTP location FTP_rinex3: could not archive all files.
Execute FTP location test to verify settings
Get current position 0 151245 @ [\Jgilﬁ)Msgr}Ifer (source) connected : 192.134.134.3 : 2101
Restore default values % . Ntrip server (source) connected - 192 134 134 3 * 2101
151234 @
-DUMGT
Figure 38: Informations sur lesite GNSS
= c A\ Non sécurisé  192.168.0.3/status/status_Receiverinformation.Isp
-’/— v ~ ————
—. —ENRE 00 N —
-
GR25-4.31101 | DUMR | 2024-01-08 01:18:18
Home | Status | GNSS management | Receiversetup | Help | Support
Status
Receiver information 0T
Equipment number 6788670 @
Site code DUMR "
System language English - English tl
ME serial number BDU15140014
ME Hardware 4-3.00-TT B
-
Default functionality -
Ethernet yes s
Bluetooth yes
WLAN ready no
GNSS Spider OWI yes
Installed firmware 01:11
Maintenance end 2019-03-08 01:1)
Firmware 4.31.101
ME Firmware 6.525 00:4
ME Boot 4.004 004
Navigation software 810 .
4
Operating system 6.00.1773
EFI loader 1.02.002 22:44
1.10.078
EFI 214
XLDR 4.30.1773
EBoot 4.30.1773 20:44
# 490 4772
s R R e R

Figure 39: Informations sur le type de récepteur
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Figure 40: Activation des différents signaux satellitaires
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