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GNSS = Global Navigation Satellite System  
AST = Astrolabe (brise-glace utilisé pour rejoindre DDU) 
55¦ Ґ 5ǳƳƻƴǘ ŘΩ¦ǊǾƛƭƭŜ 
CWB =Commonwealth Bay 
DUMG = Station GNSS du réseau IGS 
DUM2 = Station GNSS du réseau SONEL 
DUMR = Station GNSS du réseau SONEL avec objectif de faire de la réflectométrie 
DORIS = Doppler Orbitography by Radiopositioning Integrated on Satellite  
FOM = Fiche ŘΩƻōǎŜǊǾŀǘƻƛǊŜ de marée 
TG = Tide Gauge (Marégraphe en français) 
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TGA = Marégraphe à pression autonome  
PM = Petit Mont (où est située la station DUMR) 
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V. Thématique scientifique 
 
Le niveau de la mer est un index majeur de la variabilité dynamique et thermodynamique de ƭΩƻŎŞŀƴ 
aux différentes échelles de temps. Aux échelles saisonnières à interannuelles, les fluctuations 
climatiques sont gouvernées, pour une très large part, par les échanges entre ƭΩƻŎŞŀƴ ¢ǊƻǇƛŎŀƭ Ŝǘ 
ƭΩŀǘƳƻǎǇƘŝǊŜΦ /ƻƳƳŜ ƭŜ ƴƛǾŜŀǳ ƳƻȅŜƴ ŘŜ ƭŀ ƳŜǊ ƛƴǘŝƎǊŜ ƭŜ ŎƘŀƳǇ ŘŜ densité vertical, il peut ainsi 
être considéré (combiné à une information sur la salinité) comme une mesure du contenu thermique 
de ƭΩƻŎŞŀƴ et, plus particulièrement dans les régions tropicales, comme un index de la profondeur de 
la thermocline. Son observation permet donc ŘŜ ŘŞǘŜǊƳƛƴŜǊ Ŝǘ ŘŜ ǎǳƛǾǊŜ ƭΩŞǾƻƭǳǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŞǘŀǘ 
ŎƭƛƳŀǘƻƭƻƎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻŎŞŀƴΣ Ŝǘ ŘΩƛŘŜƴǘƛŦier les caractéristiques de la propagation d'événements 
baroclines de basse fréquence, dont El Niño est ƭΩƛƭƭǳǎǘǊŀǘƛƻƴ ƭŀ plus spectaculaire. 
 

!ǳȄ ŞŎƘŜƭƭŜǎ ǎŀƛǎƻƴƴƛŝǊŜǎΣ ƛƴǘŜǊŀƴƴǳŜƭƭŜǎ Ł ŘŞŎŜƴƴŀƭŜǎΣ ƭΩŞǘŀǘ ǘƘŜǊƳƻŘȅƴŀƳƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻŎŞŀƴ est lié à la 
circulation océanique globale, dans ses trois dimensions, et les gradients horizontaux du niveau 
moyen de la mer donnent en surface la composante géostrophique de cette circulation. L'océan et 
ses variabilités constituent donc une observation de la topographie de l'approche dont l'intérêt est 
désormais bien établi. Sur les bords ouest des océans, où les courants géostrophiques sont les plus 
intenses (Gulf Stream, Kuro Shivo, Courant du Brésil, Courant des !ƛƎǳƛƭƭŜǎΧ), les écarts entre les 
ƴƛǾŜŀǳȄ ƛƴǎǘŀƴǘŀƴŞǎ Ŝǘ ƭŜ ƎŞƻƠŘŜ ǎƻƴǘ ŘŜ ƭΩƻǊŘǊŜ Řǳ ƳŝǘǊŜ ǎǳǊ ŘŜǎ ŘƛǎǘŀƴŎŜǎ ŘŜ ƭΩƻǊŘǊŜ ŘŜ млл ƪƳΣ Ŝǘ 
leurs fluctuations, en particulier celles saisonnières, sont clairement identifiables sur les 
enregistrements marégraphiques et altimétriques. Il en est de même pour les tourbillons de méso 
échelle, dont les signatures sont typiquement de la dizaine de centimètres sur quelques centaines de 
kilomètres. A l'échelle ƎƭƻōŀƭŜΣ ƭŀ ŦŀƛǎŀōƛƭƛǘŞ ŘŜ ƭϥƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ǘƻǇƻƎǊŀǇƘƛŜ ŘŜ ƭϥƻŎŞŀƴ ƴΩŞǘŀƛǘ Ǉŀǎ 
évidente : les pentes à mesurer sont très faibles, de ƭΩƻǊŘǊŜ de 10-6. Mais les analyses des données 
altimétriques des missions TOPEX/POSEIDON (T/P) et ERS1/2 ont apporté la preuve de cette 
faisabilité, et les résultats démontrent tout l'intérêt de cette observation de la topographie de 
l'océan, pour identifier et aider à comprendre les mécanismes en jeu dans la dynamique et la 
thermodynamique de l'océan, aux échelles saisonnières et interannuelles. 
 

Aux échelles séculaires, enfin, la variation du niveau moyen des océans est reliée aux grandes 
ƻǎŎƛƭƭŀǘƛƻƴǎ ŎƭƛƳŀǘƛǉǳŜǎ ǉǳŜ ƭΩƛƴƧŜŎǘƛƻƴ ŀŎŎŞƭŞǊŞŜ ŘŜ ƎŀȊ Řŀƴǎ ƭΩŀǘƳƻǎǇƘŝǊŜ Ŝǎǘ Ŝƴ ǘǊŀƛƴ ŘŜ perturber, 
par effet de serre. [ΩŞƭŞǾŀǘƛƻƴ ŀŎǘǳŜƭƭŜ Řǳ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ƭŀ ƳŜǊΣ ƎƭƻōŀƭŜƳŜƴǘ ŜǎǘƛƳŞŜ ŘŜ ƭΩƻǊŘǊŜ ŘŜ мр ŎƳ 
Ł нл ŎƳ ǎǳǊ ŎŜ ŘŜǊƴƛŜǊ ǎƛŝŎƭŜΣ ǊƛǎǉǳŜ ŘŜ ǎΩŀŎŎŞƭŞǊŜǊΦ [ΩŞǘǳŘŜ ŘŜ ƭΩŞǾƻƭǳǘƛƻƴ Ł long terme du niveau de 
la mer vise donc à détecter une signature de cette perturbation. Ce paramètre est relativement 
"facile" à observer in situ. D'où la mise en place à la fin des années 1980, à l'instigation de la 
/ƻƳƳƛǎǎƛƻƴ LƴǘŜǊƎƻǳǾŜǊƴŜƳŜƴǘŀƭŜ ŘΩhŎŞŀƴƻƎǊŀǇƘƛŜ ŘŜ ƭΩ¦b9{/hΣ ŘΩǳƴ réseau coordonné 
d'observations des variations du niveau de la mer : le réseau GLOSS (Global Sea Level Observing 
System). D'où aussi le développement de l'altimétrie satellitaire. 
 

/ΩŜǎǘ Řŀƴǎ ŎŜ ŎƻƴǘŜȄǘŜ ǉǳŜ ƭŜ ǊŞǎŜŀǳ wh{!a9 ŀ ŞǘŞ ƛƳǇƭŀƴǘŞ Řŀƴǎ ƭΩhŎŞŀƴ LƴŘƛŜƴ Ŝǘ ƭΩhŎŞŀƴ 
Antarctique, comme sous-ensemble de ce réseau mondial, et dans la perspective des programmes 
altimétriques satellitaires franco-américain T/P, et européen ERS1/2. NIVMER est le programme 
scientifique qui exploite les données collectées par le réseau ROSAME. Le programme scientifique 
NIVMER répond à trois objectifs scientifiques principaux : 
 

1) Une contribution au traitement et à la validation des mesures altimétriques satellisables.  En ce qui 
concerne le traitement de ces données, notre apport concerne l'étude des marées à l'échelle 
mondiale. Il est Ŝƴ ŜŦŦŜǘ ƛƳǇŞǊŀǘƛŦ ŘΩŞƭƛƳƛƴŜǊ ƭŀ ŎƻƴǘǊƛōǳǘƛƻƴ ŘŜǎ marées du signal altimétrique pour 
accéder aux signatures de la circulation générale océanique, et pour étudier la réponse régionale du 
niveau de la mer aux forçages météorologiques, dans le voisinage des sƛǘŜǎ ŘΩƛƳǇƭŀƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜǎ 
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stations d'observation. En ce qui concerne la validation des mesures altimétriques satellitaires, les 
stations du réseau ROSAME apportent des données de contrôle particulièrement précieuses car elles 
sont situées dans une zone où les observations in situ sont rares et difficiles, et où les conditions 
météo-océaniques intervenant dans la détermination des corrections environnementales des 
altimètres sont particulièrement sévères. 
 

2) L'étude de la variabilité du courant Circumpolaire Antarctique, par mesure directe de la pente de la 
ǎǳǊŦŀŎŜ ŘŜ ƭΩƻŎŞŀƴΣ ŜƴǘǊŜ ƭŜǎ ƞƭŜǎ /ǊƻȊŜǘΣ YŜǊƎǳŜƭŜƴ Ŝǘ !ƳǎǘŜǊŘŀƳΣ Ŝǘ entre Hobart, Macquarie et 
Dumont ŘΩ¦ǊǾƛƭƭŜΣ et en synergie avec les mesures altimétriques satellitaires, 
 

3) [ΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ des variations à long terme (séculaires) du niveau de la mer Řŀƴǎ ƭΩƻŎŞŀƴ Indien Sud. 
Mis en place dans le cadre de WOCE (World Ocean Circulation Experiment), ce réseau répond 
maintenant aux objectifs de CLIVAR (Climate and Ocean Variability, Predictability and Change) visant 
ƭΩŞǘǳŘŜ des variabilités ƛƴǘŜǊŀƴƴǳŜƭƭŜǎ Ł ŘŞŎŜƴƴŀƭŜǎ ŘŜ ƭϥƻŎŞŀƴΦ ¦ƴ ŘŜǎ ƻōƧŜŎǘƛŦǎ Şǘŀƴǘ ŘΩƻōǎŜǊǾŜǊ 
l'évolution séculaire du niveau de la mer, soulignons que ce réseau est appelé à être maintenu sur un 
très long terme. Comme il a été écrit plus haut, le niveau de la mer est une composante 
fondamentale observable de la variabilité de la dynamique océanique, aux différentes échelles de 
temps. Le programme άbL±Ŝŀǳ de la a9wέ (NIVMER) contribue à exploiter ƭΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ de ce signal 
à ƭΩŞŎƘŜƭƭe globale, dans ƭΩŞǘǳŘŜ dynamique du climat. 

 

Des stations marégraphiques mesurant le niveau de la mer ont été mises en place sur le domaine des 
Terres Australes et Antarctiques Françaises : sur le district de Kerguelen et sur le district de Saint-
Paul-Amsterdam (par le passé, sur le district de Crozet également) ; en Terre Adélie à la base Dumont 
ŘΩ¦ǊǾƛƭƭŜΦ 5Ŝǎ ǎǘŀǘƛƻƴǎ ƎŞƻŘŞǎƛǉǳŜǎ Db{{ ƻƴǘ ŞǘŞ ŀǳǎǎƛ installées sur ces mêmes districts pour corriger 
les enregistrements marégraphiques des variations du niveau de la mer liées à la déformation 
verticale de la croute terrestre. 

Figure 1 : Localisation des Terres Australes et Antarctiques Françaises 

 
Figure 1 : Test réalisé par les VSC en février 2023Figure 2 : Localisation des Terres Australes et Antarctiques Françaises 

 
Figure 3 : Test réalisé par les VSC en février 2023 
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VI. Programme NIVMER 2023 
 

5ǳƳƻƴǘ ŘΩ¦ǊǾƛƭƭŜ 
 

Réflectométrie : 
 

¶ Installation dŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Ŝǘ Řǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ GNSS sur le mât au sommet de PM 

¶ Mise en fonctionnement opérationnel du site de réflectométrie (configuration, stockage des 

données, etc.) 

¶ Lƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ǊŜǇŝǊŜ ƎŞƻŘŞǎƛǉǳŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴe  

¶ Vérification du bon fonctionnement, récupération des données et contrôle de la station 

 

GNSS : 
 

¶ Changement et mise à jour du récepteur GNSS de DUMG  

¶ Vérification du bon fonctionnement et contrôle basique des stations GNSS 

 

Rattachement altimétrique : 
 

¶ bƛǾŜƭƭŜƳŜƴǘ ŜƴǘǊŜ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ ƎŞƻŘŞǎƛǉǳŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ 5¦aw Ŝǘ ŘΩǳƴ ŘŜǎ ǊŜǇŝǊŜǎ ŘŜ ƭŀ Cha 

¶ Nivellement entre les antennes DUMG et DUM2 et les repères à proximité de DUMR 

 

Marégraphie :  
 

¶ Récupération, archivage des données et stockage du TGA actuel 

¶ /ƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ Ŝǘ ƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ ŘΩǳƴ ƴƻǳǾŜŀǳ ¢D! 

¶ wŞŀƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴŜ ǎŜǎǎƛƻƴ ōƻǳŞŜ Db{{ pour le remplacement des TGA 

¶ Vérification du bon fonctionnement du TGF 

 
Commonwealth Bay 
 

Marégraphie : 
 

¶ /ƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ Ŝǘ ƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ ŘΩǳƴ ¢D! όw.wǎƻƭƻύ 

¶ wŞŀƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴŜ ǎŜǎǎƛƻƴ ōƻǳŞŜ Db{{ ƭƻǊǎ ŘŜ ƭŀ ƳƛǎŜ Ŝƴ ǇƭŀŎŜ Řǳ ¢D! 
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VII. Journal de la mission 
 
Le journal reprend le déroulement séquentiel des opérations. Les résultats sont ensuite synthétisés 
thématiquement dans le chapitre « Bilan ». 

 

Transit Hobart - DDU : 29/12 ς 03/01 
 

Arrivée à Hobart le 28 décembre 2023 en fin de matinée. Départ pour DDU le lendemain en début 
ŘΩŀǇǊŝǎ-midi. La traversée a pris 5 jours. Nous avons eu des conditions de mer difficiles avec environ 
9m de houle les 3 premiers jours de traversée. La veille au soir de notre arrivée, on a eu la mauvaise 
ǎǳǊǇǊƛǎŜ ŘΩŀǇǇǊŜƴŘǊŜ ǉǳŜ ƭŜ ¢D! ŀ ŞǘŞ ǊŞŎǳǇŞǊŞ ǇŀǊ ƭΩLt9± et que son bloc béton est dans un très 
mauvais état. 

 

03 janvier 2024 : 
 

!ǊǊƛǾŞŜ ǎǳǊ ōŀǎŜΦ !ŎŎǳŜƛƭ ǇŀǊ ƭŜǎ ƘƛǾŜǊƴŀƴǘǎ Ŝǘ ŎŀƳǇŀƎƴŀǊŘǎ ŘΩŞǘŞ Ŝǘ ǇǊŞǎŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ōŀǎŜΦ 
Formation sur le fonctionnement de la base et les règles à suivre puis formation « banquise ». 
Repérage du site et des installations Nivmer. Discussion avec Coline Marciau et le plongeur pour 
ǇǊŜƴŘǊŜ ŘŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ǎǳǊ ƭΩƛƴǘŜǊǾŜƴǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ǾŜƛƭƭŜ Ŝǘ réorganiser notre mission.  
Le soir, on a appris une seconde mauvaise nouvelle : le marégraphe filaire avait cessé de transmettre 
des données. La série continue de mesures était alors interrompue. 
 

04 janvier 2024 : 
                           

Marégraphie : 
Sans aucune donnée, on a demandé au plongeur ǉǳΩƛƭ plonge pour retrouver le TGF. Il a observé que 
le câble était arraché et que le bloc béton du TGF avait complètement disparu de son emplacement. 
Le mouillage avec bouée flottante de surface qui avait été installée la veille de notre arrivée, dans le 
but de faire la session bouée GNSS, ǎΩŜǎǘ Ŧŀƛǘ ŜƳǇƻǊǘŜǊ ǇŀǊ ǳƴ ōƭƻŎ ŘŜ ƎƭŀŎŜ ƭƻǊǎǉǳŜ ƭŜ ōŀǘŜŀǳ ǎΩŜǎǘ 
amarré et a emporté le bloc béton au large. 
 
GNSS : 
Récupération ŘΩune partie de notre matériel. Vǳ ǉǳΩƻƴ ƴŜ ǇƻǳǾŀƛǘ Ǉŀǎ ǊŞƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ŘΩŀǳǘƻƴƻƳŜ Řŀƴǎ ƭŜ 
ōƭƻŎ ōŞǘƻƴΣ ƻƴ ǎΩŜǎǘ Řƛǘ ǉǳΩƛƭ Ŧŀƭƭŀƛǘ rapidement ƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Db{{Φ  
Le matin, installation de la plaque sommitale. [Ŝ ǇŀǎǎŀƎŜ Řǳ ŎŃōƭŜ ǎΩŀǊǊşǘŀƴǘ Ł ǉǳŜƭǉǳŜǎ ƳŝǘǊŜǎ Řǳ 
mât, un technicien a raccordé une tige horizontale au ǇŀǎǎŀƎŜ ŘŜ ŎŃōƭŜ Ŝǘ ƭΩŀ ŦƛȄŞ ŀǳ ƳŃǘΦ Installation 
du câble sur le chemin de câble. 
 

05 janvier 2024 : 
 

Marégraphie : 
Le matin, on a discuté avec Gregory et Coline ŘŜ ƭΩLt9± afin de trouver une solution pour réinstaller 
un marégraphe. Plusieurs options étaient envisagées ŀǳ Ŏŀǎ ƻǴ ƭŜ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ ƴΩŞǘŀƛǘ Ǉŀǎ ǊŜǘǊƻǳǾŞ : 
- refaire un bloc béton et réinstaller un marégraphe autonome au même endroit ou dans un endroit 
plus propice (un mail a été envoyé à des plongeurs expérimentés sur DDU afin de le trouver) 
- fixer un autonome sans le bloc béton  
- ŎƻƳƳŀƴŘŜǊ ǳƴ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ǎƻƛǘ ƭƛǾǊŞ Ł ƭΩhtо ŀǾŀƴǘ ƭŜ ŘŞǇŀǊǘ Řǳ ǇƭƻƴƎŜǳr 
5ŀƴǎ ƭΩŀǇǊŝǎ-midi, une plongée a été réalisée pour essayer de retrouver le bloc béton. Il ƭΩa trouvé, 
toujours dans le bloc béton et a une centaine de mètre de son emplacement originel. Le bloc béton 
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était toujours en bon état mais il y avait des travaux à réaliser sur la grille et les tiges filetées. Le TGF 
nous a été remis. 
 
GNSS : 
Finition de ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Db{{Φ Il restait à ŦƛȄŜǊ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ ǉǳΩƻƴ ŀ 
dû reporterΦ WΩŀƛ ŘŞŎƛŘŞ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ƭŜ ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘ ŘŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Db{{Φ  
5ŀƴǎ ƭΩŀǇǊŝǎ-midi, préparation de la pelicase qui avait été envoyé pour le stockage du récepteur et 
configuration du récepteur. Configuration du récepteur GR50 pour son utilisation comme récepteur 
de DUMG. 
 

06 janvier 2024 :  
 

Marégraphie : 
Annulation de la mission à CWB ŀŦƛƴ ŘŜ ǎŜ ŎƻƴŎŜƴǘǊŜǊ ǎǳǊ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ Ł 55¦Φ ¦ƴŜ 
mission a été programmée dans la matinée pour récupérer le bloc béton. Il a été déposé sur le quai 
du Lion. Ayant tous les éléments en bon état, le choix a été pris de réinstaller le marégraphe filaire au 
même endroit.  
Nettoyage et récupération des données et stockage du marégraphe autonome dans le magasin 
général. 
 
GNSS : 
Insǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ǊŜǇŝǊŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Db{{ par un personnel technique. Finition sur le 
passage de câble.  
Mise en place de ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Db{{Σ orientation au Nord et isolation du connecteur avec du scotch 
auto-amalgamant et électrique. 5ŞƳŀǊǊŀƎŜ ŘŜ ƭΩŜnregistrement. 
 

07 janvier 2024 : 
 

Marégraphie :  
Nettoyage du TGF. Organisation des données et écriture du bilan journalier. 
 

08 janvier 2024 :  
 

Marégraphie :  
Discussion avec Gregory et le plongeur ŘŜ ƭŀ ǇǊƻŎŞŘǳǊŜ ǇƻǳǊ ƭŀ ǊŜƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜΦ  
Préparation du marégraphe (changement du filtre du capteur de pression, changement du sachet de 
dessiccant, etc.) et vérification de son bon fonctionnement (en conditions atmosphériques) grâce au 
câble de test dans ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ  
Préparation à ƭŀ ǊŜƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ Řǳ ¢DC όŘŞƎƭŀŎŜƳŜƴǘ Řǳ ǇŀǎǎŀƎŜ ŘŜ ŎŃōƭŜΣ ŎƻǳǇure du câble côté 
station afin de réaliser une épissure avec le nouveau câble, isolation côté abri côtier, isolation du 
nouveau câble, etc.). Plongée dans le but de ǊŞŎǳǇŞǊŜǊ ƭŜ ōƻǳǘ ŘŜ ƭΩŀƴŎƛŜƴ ŎŃōƭŜ et faire passe-câble 
pour le nouveau. Préparation du matériel pour la réalisation de ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ Ŝǘ dépôt dans ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ 
 
GNSS : 
Ajustements sur la config de DUMR 
 

9 janvier 2024 : 
 

Marégraphie : 
Jour de tempête. [Ŝǎ ǘŜŎƘƴƛŎƛŜƴǎ ƻƴǘ ǊŞŎǳǇŞǊŞ ƭŜ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ ǇƻǳǊ ǎΩƻŎŎǳǇŜǊ ŘŜǎ ǊŞǇŀǊŀǘƛƻƴǎΦ 
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Réalisation de ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ Ŝǘ fixation du câble sur le chemin de câble.  
 

10 janvier 2024 : 
 

Marégraphie :  
Le matin, la météo était toujours défavorable pour la mise en place de la bouée et/ou du 
marégraphe. Rendez-vous avec les équipes techniques pour les travaux à réaliser sur le bloc béton du 
TGF. Il sera remis en état et en place dans les jours à venir. Mise en test du TGF Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊ avec 
le « vrai » câble. Fixation et isolation Řǳ ŎŃōƭŜ Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊ ŀŦƛƴ ǉǳŜ ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ reste Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ 
de la gaine, juste derrière le répéteur. 
 
GNSS : 
Ajustements et téléchargement sur la config de la station de réflectométrie. Téléchargement des 
ŘƻƴƴŞŜǎ ŀŦƛƴ ŘŜ ƭŜǎ ŜƴǾƻȅŜǊ Ł {ƛƳƻƴ ²ƛƭƭƛŀƳǎΦ Lƭ ƳΩŀ ǊŜƴǾƻȅŞ ǳƴ Ƴŀƛƭ ƳΩƛƴŦƻǊƳŀƴǘ ǉǳΩƛƭ Ŧŀƭƭŀƛǘ 
échantillonner à au moins 15s.  
 

11 janvier 2024 : 
 

Marégraphie :  
Préparation de la bouée GNSS Ŝǘ ŘΩǳƴ ƳƻǳƛƭƭŀƎŜ ŘΩмΣр Ŧƻƛǎ ƭŀ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘΩŜŀǳΦ wŞŎǳǇŞǊŀǘƛƻƴ ŘΩun lest 
ŘΩǳƴŜ ŎƛƴǉǳŀƴǘŀƛƴŜ ŘŜ ƪƛƭƻǎΦ Mise en place de la bouée à environ 10h20 heure locale. 
 
GNSS :  
Modification des ǎŜǎǎƛƻƴǎ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘΦ Mise en place ŘΩǳƴŜ ǎŜǎǎƛƻƴ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ Ł ǳƴ 
échantillonnage de 10Hz et pendant 15 jours pour le projet ŘΩǳƴ ǎŎƛŜƴǘƛŦƛǉǳŜ ǎǳǊ ǇƭŀŎŜ. 
 
Nivellement : 
Réalisation du nivellement. On a commencé par le dérèglement puis ƭΩaller-retour entre le repère M 
(Q sur la FOM) et le nouveau repère 5¦awΦ hƴ ǎΩŜǎǘ Ŧŀƛǘ ŀƛŘŜǊ ǇŀǊ н ǇŜǊǎƻƴƴŜǎΦ Le terrain du 
nivellement est très pentu et les portées très courtes. On a obtenu une fermeture à 6,6 dixièmes de 
millimètre. 
 

12 janvier 2024 :  
 

Marégraphie :  
Installation du bloc béton au même endroit que précédemment. On a connecté le marégraphe à son 
ŎŃōƭŜΣ Ŧŀƛǎ ƭΩŀǇǇƻƛƴǘ ŘΩƘǳƛƭŜ Ŝǘ ƛƭ ŀ ŞǘŞ Ƴƛǎ Ŝƴ ǇƭŀŎŜ Řŀƴǎ ƭŜ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴΦ [Ŝǎ ǇƭƻƴƎŜǳǊǎ ƻƴǘ ƭƻǾŞ ǳƴŜ 
partie du câble sur le passe-ŎŃōƭŜ Řŀƴǎ ƭΩŜŀǳΦ Isolation de ƭΩŜƴǘǊŞŜ Řǳ ǇŀǎǎŜ-câble tubulaire avec du 
scotch aluminium. On a constaté que le marégraphe fonctionnait correctement.  
Récupération de la bouée GNSS liée à une météo qui se dégradaitΦ hƴ ƭΩŀ ŘŞƳƻƴǘŞ puis on a récupéré 
les données.  
 
GNSS :  
R.A.S 
 
Préparation du colisage de la caisse NIVMER pour être déposé sur LION le lendemain. 
 

13 janvier 2024 : 
 

Ecriture du rapport journalier. 
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Figure 2 : Test réalisé par les VSC en février 2023 

 
Figure 81 : Mise en place du câble sur le chemin de câbleFigure 82 : Test réalisé par les VSC en 

février 2023 

 
Figure 83 : Mise en place du câble sur le chemin de câble 

 
Figure 84 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mâtFigure 85 : Mise en place du câble sur le 

chemin de câbleFigure 86 : Test réalisé par les VSC en février 2023 

 
Figure 87 : Mise en place du câble sur le chemin de câbleFigure 88 : Test réalisé par les VSC en 

février 2023 

 
Figure 89 : Mise en place du câble sur le chemin de câble 

 
Figure 90 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mâtFigure 91 : Mise en place du câble sur le 

chemin de câble 

VIII. Résumé 
 

La partie du programme concernant Commonwealth Bay ne sera pas résumé car la mission a été 
annulée. Elle a quand même eu ƭƛŜǳ Ƴŀƛǎ bL±a9w ƴΩȅ ŀ Ǉŀǎ ǇŀǊǘƛŎƛǇŞΦ 
 

VIII.1 ς GNSS 

[Ωƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ǎǘŀǘƛƻƴ Db{{ 5¦aw 
 

A DDU, nous avons beaucoup de soucis pour maintenir en Şǘŀǘ ƭŜ ǊŞǎŜŀǳ ŘΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ Ŝǘ ŎŜǘǘŜ 
Ƴƛǎǎƛƻƴ Ŝƴ Ŝǎǘ ƭΩŜȄŜƳǇƭŜ ǘȅǇŜΦ [Ωƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴŜ ǎǘŀǘƛƻƴ Db{{ ǇƻǳǊ de la réflectométrie est donc 
ŜƴǾƛǎŀƎŞŜ ŘŜǇǳƛǎ ǉǳΩƻƴ Ŏƻƴƴŀƞǘ ǎƻƴ ŜŦŦƛŎŀŎƛǘŞ ǇƻǳǊ ƭŜ ǎǳƛǾƛ Řǳ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ƭŀ ƳŜǊ Ŝǘ ŘŜ ƭŀ ƎƭŀŎŜΦ /Ŝ ǉǳƛ ŀ 
ǇǊƛǎ Řǳ ǘŜƳǇǎΣ ŎΩŞǘŀƛǘ ŘŜ ŘŞŦƛƴƛǊ ƭŜ ƳŜƛƭƭŜǳǊ ǎƛǘŜΦ tƻǳǊ ŎŜƭŀΣ ŘŜǇǳƛǎ н ŀƴǎΣ ŘŜǎ ǘŜǎǘǎ ƻƴǘ ŞǘŞ ǊŞŀƭƛǎŞǎ Ł 
différents endrƻƛǘǎ ŘŜ ƭŀ ōŀǎŜ Ŝǘ ŎΩŜǎǘ ƭŜ ǎƛǘŜ ŘŜ tŜǘƛǘ aƻƴǘ ǉǳƛ ŀ ŞǘŞ ǎŞƭŜŎǘƛƻƴƴŞ, juste au-dessus de 
ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Cet emplacement confère plusieurs avantages : les données sont de bonne qualitéΣ ƛƭ ƴΩȅ ŀ Ǉŀǎ ŘŜ 
ŎƻƭƻƴƛŜǎ ŘΩƻƛǎŜŀǳȄΣ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊ Ŝǎǘ Ł ǇǊƻȄƛƳƛǘŞΣ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ ǘǊƻǇ ŎƻƳǇƭƛǉǳŞŜ Ŝǘ ǳƴ 
nivellement peut être réalisé.  
 

Mise à niveau de la plaque sommitale 
 

Lors de notre arrivée, le chemin de câble ainsi que le mât avaient été déjà installés sur le sommet de 
PM. Le mât avait été bien installé et déjà grossièrement bullé. Notre objectif avec Cédric était de fixer 
la plaque sommitale sur le mât et de la buller le précisément possible. Alors, on pourra fixer un mât 
ŘŜ мр ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎ Ǉǳƛǎ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ dessus.  
 
[ΩŞǘŀǇŜ ƭŀ Ǉƭǳǎ ŎƻƳǇƭŜȄŜ ŀ ŞǘŞ ƭŜ ōǳƭƭŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ǇƭŀǉǳŜ ǎƻƳƳƛǘŀƭŜΦ 9ƴ ŜŦŦŜǘΣ ƛƭ Ŧŀǳǘ ǉǳŜ ƭŀ ōǳƭƭŜ ǎƻƛǘ 
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Figure 3 : Mise en place du câble sur le chemin de câble 

 
Figure 161 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mâtFigure 162 : Mise en 

place du câble sur le chemin de câble 

 
Figure 163 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 164 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 165 : Jérémy fixe la 

nouvelle tige plus proche du mâtFigure 166 : Mise en place du câble sur le chemin 

de câble 

 
Figure 167 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mâtFigure 168 : Mise en 

place du câble sur le chemin de câble 

 
Figure 169 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 170 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

dans le centre du niveau de précision et cela dans toutes les orientations possibles. Sauf que la 
plaque semblait avoir des irrégularités et une non-ƭƛƴŞŀǊƛǘŞ ǉǳƛ Ŧŀƛǘ ǉǳŜ ǎƛ ƭΩƻƴ ŘŞǇƭŀŎŜ ƭŜ ƴƛǾŜŀǳΣ ƭŜ 
bullage est modifié, ce qui ne devrait pas arriver sur une plaque normalement horizontale. 
Également, ce qui éǘŀƛǘ ŎƻƳǇƭƛǉǳŞ Ŧǳǘ ƭŜ Ŧŀƛǘ ǉǳŜ ƭƻǊǎǉǳΩƻƴ ǾŜƴŀƛǘ ǎŜǊǊŜǊ ƭΩŞŎǊƻǳ ǎƻǳǎ ƭŀ ǇƭŀǉǳŜ ŎŜƭŀ 
changeait le bullage de la plaque. Du coup, il a fallu prendre du temps pour que ce soit fait au mieux. 
 

Mise en place du chemin de câble  

 
Le passage de câble a été installé plusieurs mois avant la mission. Nous étions 3 pour mettre en place 
ƭŜ ŎŃōƭŜ ŜƴǘǊŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Ŝǘ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊΦ [Ŝ ŎŃōƭŜ Ŧŀƛǘ ŜƴǾƛǊƻƴ трƳΦ tƻǳǊ ƭŜ ŘŞǇƭƻȅŜǊΣ ƻƴ ŀ ŎƻƳƳŜƴŎŞ 
par le tirer le long du chemin de câble puis le ŦŀƛǊŜ ǇŀǎǎŜǊ Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ Sur la passerelle proche 
ŘŜ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΣ ƻƴ ŀ Ŧŀƛǘ ǇŀǎǎŜǊ ƭŜ ŎŃōƭŜ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ŎƘŜƳƛƴ ŘŜ ŎŃōƭŜ Ǉǳƛǎ ƻƴ ƭΩŀ rentrŞ Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ 
côtier via un presse-étoupe qui est fixé à la tôle du bâtiment. 9ƴŦƛƴΣ ƻƴ ƭΩŀ ŦƛȄŞ ǎǳǊ ƭŜ ŎƘŜƳƛƴ ŘŜ ŎŃōƭŜ 
en le serrant avec des serres-ŦƭŜȄ ǘƻǳǎ ƭŜǎ рл ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎ ŜƴǾƛǊƻƴ ŎƻƳƳŜ ǎǳǊ ƭΩƛƳŀƎŜ Ŏƛ-dessous. 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Vu ǉǳΩƛƭ ȅ ŀǾŀƛǘ ǳƴ ŞŎŀǊǘ ŘΩŜƴǾƛǊƻƴ нƳŝǘǊŜǎ ŜƴǘǊŜ ƭŜ ǇŀǎǎŀƎŜ ŘŜ ŎŃōƭŜ Ŝǘ ƭŜ ƳŃǘΣ ƴƻǳǎ ŀǾƻƴǎ 
demandé à un des personnels techniques de rajouter une tige acier raccordé directement 
ŀǳ ƳŃǘ ƛƴƻȄΦ tƻǳǊ ŘŜǎ Ǌŀƛǎƻƴǎ ŘŜ ǊƛǎǉǳŜ ŘΩŞƭŜŎǘǊƻƭȅǎŜ Ŝǘ ŘŜ ǾƛōǊŀǘƛƻƴ ǎǳǊ ƭŜ ƳŃǘΣ ¢ƘƻƳŀǎ 
Donal nous a indiqué de ne pas fixer le passage de câble directement au mât. Quelques 
ƧƻǳǊǎ Ǉƭǳǎ ǘŀǊŘΣ ŀǾŜŎ ƭΩŀƛŘŜ ŘΩǳƴ ƳŀœƻƴΣ ƻƴ ŎƻǳǇŜǊŀ ƭŀ ǘƛƎŜ ŘŜ ƳŀƴƛŝǊŜ Ł ŎŜ ǉǳΩŜƭƭŜ ǎΩŀǊǊşǘŜ à 
30 centimètres du mât. 
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Figure 4 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 240 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 

241 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 242 : En haut : Création des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 243 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 244 

: En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 

245 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 246 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 

247 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 248 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 249 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 250 

: En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 251 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 252 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 253 

: En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 254 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 255 

: En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 

256 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
Figure 257 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMRFigure 

258 : Jérémy fixe la nouvelle tige plus proche du mât 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Une fois tout cela fait, il nous restait à fixer un repère à lΩŀǇƭƻƳō Řǳ ƳŃǘΣ ƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜΣ 
configurer et mettre en place le récepteur Leica dans une caisse Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ 
 

CƛȄŀǘƛƻƴ Řǳ ǊŜǇŝǊŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō 

 
[ΩŞǘŀǇŜ ǎǳƛǾŀƴǘŜ a été de ŦƛȄŜǊ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ Ŝƴ ƭŀƛǘƻƴ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō Řǳ ƳŃǘ car il doit être installé avant la 
ƳƛǎŜ Ŝƴ ǇƭŀŎŜ ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜΦ [ƻǊǎǉǳΩƻƴ ŀ Ǿƻǳƭǳ ƭŜ ŦŀƛǊŜΣ ƴƻǳǎ ƴΩŀǾƛƻƴǎ Ǉŀǎ le matériel adéquat pour le 
faire (ƧΩŀƛ ŜǎǎŀȅŞ ŀǾŜŎ ǳƴ perfo autonome mais il était trop gros pour passŜǊ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ƳŃǘ Ŝǘ 
percer droit). Nƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ŘǶ ŦŀƛǊŜ ŀǇǇŜƭ ŀǳ ǇŜǊǎƻƴƴŜƭ ǘŜŎƘƴƛǉǳŜ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ƴƻǳǎ ǘǊƻǳǾŜ ƭŜ ōƻƴ ǇŜǊŦƻΦ 
Lƭ ƭΩŀ ƛƴǎǘŀƭƭŞ ŀǳ ƳşƳŜ ƳƻƳŜƴǘ ǉǳΩƛƭ ŀ ǊŀǇǇǊƻŎƘŞ ƭŜ ŎƘŜƳƛƴ ŘŜ ŎŃōƭŜ Řǳ ƳŃǘ. WΩŀǾŀƛǎ н ǊŜǇŝǊŜǎ Ŝƴ 
ƭŀƛǘƻƴΣ ŎΩŜǎǘ ƭŜ Ǉƭǳǎ ǇŜǘƛǘ ǉǳƛ ŀ ŞǘŞ ƛƴǎǘŀƭƭŞΦ tƻǳǊ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŜǊΣ ƛƭ Ŧŀǳǘ ǎŜ ǎŜǊǾƛǊ ŘΩǳƴ ǇƭƻƳō ƻǇǘƛǉǳŜΦ /ΩŜǎǘ 
un outil percé sur le dessous et qui permet de regarder à sa verticale. En venant le fixer, avec une vis 
5/8ème ǇŜǊŎŞΣ ŀǳ ŎŜƴǘǊŜ ŘŜ ƭŀ ǇƭŀǉǳŜ ǎƻƳƳƛǘŀƭŜΣ ƻƴ ǇŜǳǘ ǾƻƛǊ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜΦ bƻǳǎ ŀǾƛƻƴǎ ǳƴ 
ǇƭƻƳō ƻǇǘƛǉǳŜ ǊƻǘŀǘƛŦ Řǳ ŎƻǳǇ ƧΩŀƛ Ŧŀƛǘ ǳƴŜ ƳŀǊǉǳŜ ŀǳ ǎƻƭ Ł ƭΩŜƴŘǊƻƛǘ ƻǴ ƛƭ Ŧŀƭƭŀƛǘ ǇŜǊŎŜǊΦ [ƻǊǎǉǳΩƻƴ ƭΩŀ 
Ƴƛǎ Ŝƴ ǇƭŀŎŜ Řŀƴǎ ƭŜ ǘǊƻǳΣ ƧΩŀƛ ǾŞǊƛŦƛŞ ŀǾŜŎ ƭŜ ǇƭƻƳō ƭŀǎŜǊ ǉǳΩƛƭ Şǘŀƛǘ ǇƭŀŎŞ ŀǳ ōƻƴ ŜƴŘǊƻƛǘΣ ƴƻǳǎ ƭΩŀǾƻƴǎ 
fixé avec du scellement chimique. WΩŀƛ ǾŞǊƛŦƛŞ ǉǳΩŀǇǊŝǎ ƭŜ ǎŞŎƘŀƎŜΣ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ ƴŜ ǎŜ ǎƻƛǘ Ǉŀǎ ŘŞǇƭŀŎŞΦ 
 

Mise en place du récepteur GNSS Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊ 

 
Le récepteur utilisé pour DUMR Ŝǎǘ ƭΩŀƴŎƛŜƴ ŘŜ 5¦aDΣ ǳƴ [ŜƛŎŀ DwнрΦ JΩŀƛ ŘǶ ƭŜ ǊŜŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ de 
ƳŀƴƛŝǊŜ Ł ŎŜ ǉǳΩƛƭ ŦŀǎǎŜ ŘŜ ƭŀ ǊŞŦƭŜŎǘƻƳŞǘǊƛŜ. WΩŀƛ ǊŜƴǘǊŞ ǘƻǳǘŜǎ ƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ǉǳŜ ƧΩŀǾŀƛǎ Ł 
dispositionΦ [ƻǊǎǉǳŜ ƧΩŀƛ Ǉǳ ƭŜ ŦŀƛǊŜΣ ƧΩŀƛ ǊŜƴǘǊŞ ƭŀ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘΩŀƴǘŜƴƴŜΣ ƭŜ ƴǳƳŞǊƻ 5ha9{Σ ŜǘŎΦ 
WŜ ƭǳƛ ŀƛ ŎǊŞŞ н ǎŜǎǎƛƻƴǎ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ journalières à 30sΣ ƭΩǳƴŜ ǎƻǊǘŀƴǘ ŘŜǎ ŦƛŎƘƛŜǊǎ ōǊǳǘǎ Ŝǘ ƭΩŀǳǘǊŜ 
ŘŜǎ ŦƛŎƘƛŜǊǎ wƛƴŜȄΦ WΩŀƛ ǇŜƴǎŞ Ł ŀŎǘƛǾŜǊ ƭŜ SNR puis ƧΩŀƛ ŎƻŎƘŞ ǘƻǳǎ ƭŜǎ ǎƛƎƴŀǳȄ ŘŜ ƭΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜǎ 
constellations. 
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Vu que la station ne fournit pas de flux RTCM et ne transmet pas de données sur un serveur, on peut 
se permettre de stocker une donnée de la meilleure qualité possible sans avoir de trous de données. 
A ce stade, il y a des infos que je ne pouvais pas encore rentrer dans le récepteur comme la hauteur 
ŘΩŀƴǘŜƴƴŜΣ ƭŀ ǇƻǎƛǘƛƻƴΣ ŜǘŎΦ  
Finalement, après avoir envoyé les données à Simon WilliamsΣ ƛƭ ƳΩŀ ƛƴŘƛǉǳŞ ǉǳΩƛƭ Ǿŀƭŀƛǘ ƳƛŜǳȄ 
ŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŜǊ Ł ǳƴŜ ŦǊŞǉǳŜƴŎŜ Ǉƭǳǎ ƛƳǇƻǊǘŀƴǘŜΣ Řǳ ŎƻǳǇ ƧΩŀƛ ƳƻŘƛŦƛŞ ƭŜǎ ǎŜǎǎƛƻƴǎ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜnt. 
WΩŀƛ ŀƭƻǊǎ ŎǊŞŞ une session en Rinex3_10s et une autre en Rinex3_1s. WŜ ƴΩŀƛ ǊƛŜƴ ŎƘŀƴƎŞ Ł ǇŀǊǘ 
ƭΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŀƎŜΦ 
 
tƘȅǎƛǉǳŜƳŜƴǘΣ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ ŀ ŞǘŞ ǎǘƻŎƪŞ Řŀƴǎ ǳƴŜ ǇŜƭƛŎŀǎŜ ǇƻǳǊ ƭŜ ǇǊƻǘŞƎŜǊ Řǳ ŦǊƻƛŘΣ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊ 
ƴΩŞǘŀƴǘ Ǉŀǎ ŎƘŀǳŦŦŞΦ !ƴǘƻƛƴŜ Dǳƛƭƭƻǘ ƭΩŀǾŀƛǘ ǇǊŞǇŀǊŞ ŘŜ ƳŀƴƛŝǊŜ Ł ŎŜ ǉǳŜ ƧŜ ǇǳƛǎǎŜ ŦŀƛǊŜ ǎƻǊǘƛǊ ƭŜǎ 
câbles nécessaires via des presse-ŞǘƻǳǇŜǎΦ 9ƭƭŜ Ŝǎǘ ǇƭŀŎŞŜ ǎƻǳǎ ƭŀ ŎŜƴǘǊŀƭŜ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘŜǎ ¢DΦ  
{ǳǊ ƭŜ ŘŜǎǎǳǎΣ ƧΩŀƛ Ƴƛǎ ǘƻǳǘŜǎ ƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜǎ ǇƻǳǊ ǎŜ ŎƻƴƴŜŎǘŜǊ ŀǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ ŘƻƴŎ ƛƭ ƴΩȅ ŀ 
Ǉŀǎ ōŜǎƻƛƴ ŘŜ ƭΩƻǳǾǊƛǊ pour récupérer les données. 
 
 
 
 

Figure 5 : En haut : Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 311 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 312 : En haut : 

Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 313 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 314 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 315 : En haut : 

Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 316 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 317 : En haut : 

Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 

 
Figure 318 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 319 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 320 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 321 : Pelicase contenant le récepteur GNSSFigure 322 : En haut : 

Cr®ation des sessions dôenregistrement  

En bas : Activation des signaux satellitaires de DUMR 
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Figure 7 : Installation finale de DUMR 

 
Figure 448 : Graphique montrant le 

résultat obtenu après traitement des 

données de DUMRFigure 449 : 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Lƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ Db{{ 

 
[ΩŀƴǘŜƴƴŜ Ŝǎǘ ǳƴŜ ¢ǊƛƳōƭŜ ½ŜǇƘȅǊ DŜƻŘŜǘƛŎ нΦ Je lΩŀƛ ŦƛȄŞ au-ŘŜǎǎǳǎ ŘΩǳƴ ƳŃǘ ŘŜ мр ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎ ŘŜ 
hautΣ ƧŜ ƭΩŀƛ ƻǊƛŜƴǘŞ ǾŜǊǎ ƭŜ bƻǊŘ puis ƧΩŀƛ ƛǎƻƭŞ ƭŜ Ŏƻnnecteur avec du scotch auto-amalgamant et 
ŞƭŜŎǘǊƛǉǳŜΦ WΩŀƛ ŀƭƻǊǎ ƴƻǘŞ ƭŀ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘΩŀƴǘŜƴƴŜ όмΣнтоƳ ŜƴǘǊŜ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ Ŝǘ ƭΩ!wt ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ, mesuré 
avec un mètre rubanύ Ŝǘ ƧΩŀƛ ǾŞǊƛŦƛŞ ǉǳŜ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ ŎŀǇǘŀƛǘ ŘŜǎ ǎŀǘŜƭƭƛǘŜǎ ŎŜ ǉǳƛ Şǘŀƛǘ ƭŜ ŎŀǎΦ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Figure 6 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 358 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 359 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 360 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 361 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 362 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 363 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 364 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 365 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 366 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 367 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 368 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 369 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 370 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 371 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 372 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

1
,2

7
3

 

 
Figure 437 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 438 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 

 
Figure 439 : Pelicase contenant le récepteur GNSS 
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Figure 8 : Graphique montrant le résultat obtenu après traitement des données de DUMR 

 
Figure 519 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallationFigure 520 : Graphique 

montrant le résultat obtenu après traitement des données de DUMR 

 
Figure 521 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 522 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallationFigure 523 : Graphique 

montrant le résultat obtenu après traitement des données de DUMR 

 
Figure 524 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallationFigure 525 : Graphique 

montrant le résultat obtenu après traitement des données de DUMR 

 
Figure 526 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 527 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 528 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

Sur placeΣ ƧΩŀƛ ŘŜƳŀƴŘŞ ŀǳ ±{/ ŘŜ ǊŞŎǳǇŞǊŜǊ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǘƻǳǘŜǎ ƭŜǎ н ǎŜƳŀƛƴŜǎ Ŝǘ ŘŜ ƴƻǳǎ ƭŜǎ 
transmettre soit par mail soit sur le serveur sonel-data.ign.fr. A terme, cela risque de changer par un 
envoi automatique et journalier des données sur le serveur. Cependant, cela sera fait dans quelques 
Ƴƻƛǎ ŎŀǊ ƭΩLt9± ŀ ǇƻǳǊ ǾƻƭƻƴǘŞ ŘŜ ŦŀƛǊŜ Řǳ ǘǊƛ Ŝǘ ŘŜ ƳƻŘƛŦƛŜǊ ŎŜǎ ǊŝƎƭŜǎ ŘŜ ǎǘƻŎƪŀƎŜ Ŝǘ ŘΩŜƴǾƻƛ ŘŜ 
ŘƻƴƴŞŜǎ ǾŜǊǎ ƭŜǎ {ȅǎǘŝƳŜǎ ŘΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ Ŝƴ CǊŀƴŎŜΦ /Ŝƭŀ ǎŜǊŀ ŘƛǎŎǳǘŞ ŀǾŜŎ ƭŜǎ ±{/. 
 

Résultats 
 

Nous avons envoyé les données à Simon Williams, chercheur entre autres spécialisé sur le traitement 
des données de réflectométrie. Les premiers résultats sont concluants avec une donnée de niveau de 
la mer bien discernable.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
5ǳ лс ƧŀƴǾƛŜǊ ŀǳ лф ƧŀƴǾƛŜǊΣ ƛƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘŜǎ ǎŜǎǎƛƻƴǎ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ ŀǾŜŎ ǳƴ ŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŀƎŜ Ł олǎ 
ǘŀƴŘƛǎ ǉǳΩŁ ǇŀǊǘƛǊ Řǳ мм ƧŀƴǾƛŜǊΣ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎƻƴǘ Ł мǎ ŎΩŜǎǘ ǇƻǳǊ œŀ ǉǳΩƻƴ ƻōǎŜǊǾŜ plus de points. Les 
points en rouge sont les données « traitées » après avoir enlevé les valeurs aberrantes et une partie 
du bruit instrumental.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



17 
 

Figure 9 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 566 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 567 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 568 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 569 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 570 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 571 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 572 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 573 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 574 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 575 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 576 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 577 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 578 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 579 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
Figure 580 : Graphique montrant le schéma de marée observé par le marégraphe filaire après sa réinstallation 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

9ƴ ŎƻƳǇŀǊŀƴǘ ŀǾŜŎ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ Ł ǇǊŜǎǎƛƻƴΣ ƻƴ ƻōǎŜǊǾŜ ǉǳΩƻƴ ƻōǘƛŜƴǘ ǳƴŜ ŎƻǳǊōŜ 
assez similaire. Par contre, les données ne sont pas à la même référence. Il faut tout mettre en 
commun pour obtenir une réelle comparaison. 
 

Le changement de récepteur de DUMG et check des stations GNSS 
 

Vu que la station GNSS DUMG fait partie Řǳ ǊŞǎŜŀǳ LD{Σ ƛƭ Ŧŀǳǘ ǉǳΩŜƭƭŜ ǎƻƛǘ ƭŜ Ǉƭǳǎ Ł ƧƻǳǊ ǇƻǎǎƛōƭŜΦ tƻǳǊ 

cela, on a décidé de remplacer le récepteur actuel par un Leica GR50 permettant des mises à jour 

Ǉƭǳǎ ǊŞŎŜƴǘŜ Ŝǘ ŀǾŜŎ ŘŜǎ ǎƛƎƴŀǳȄ ǎŀǘŜƭƭƛǘŀƛǊŜǎ Ŝƴ ǇƭǳǎΦ !Ǿŀƴǘ ŘΩŀƭƭŜǊ ǎǳǊ ōŀǎŜΣ ƧΩŀǾŀƛǎ ŎƻƳƳandé des 

ŎŜǊǘƛŦƛŎŀǘǎ ŘŜ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ ŀǳǇǊŝǎ ŘŜ [ŜƛŎŀΦ Lƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘΩǳƴ ŎƻŘŜ Ł ǊŜƴǘǊŜǊ Řŀƴǎ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Ŝǘ ǉǳƛ 

permet de mettre à jour son firmware. 

!Ǿŀƴǘ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ƭŜ ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘΣ ƧΩŀƛ ǘŞƭŞŎƘŀǊƎŞ ƭŀ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ŀŎǘǳŜƭƭŜ ŘŜ 5¦aDΣ ƭΩŀƴŎƛŜƴ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ 

étant du même constructeur, iƭ ƳΩŀ suffi de la charger dans le nouveau récepteur et vérifier que les 

informations étaient bien ŎƻƘŞǊŜƴǘŜǎΦ [Ŝǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎƻƴǘ ōƛŜƴ ǊŞŎŜǇǘƛƻƴƴŞŜǎ ǎǳǊ ƭŜ C¢t ŘŜ ƭΩLDbΦ 

WΩŀƛ ǘǊŀƴǎƳƛǎ ƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ǇǊƻǇǊŜǎ ŀǳ ƴƻǳǾŜŀǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Ł ¢ƘƻƳŀǎ 5onal (n° de série, version 

firmware, etc.) pour la mise à jour du sitelog. 

 

9ƴ ŎŜ ǉǳƛ ŎƻƴŎŜǊƴŜ 5¦aнΣ ƭŀ ǎǘŀǘƛƻƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜ ōƛŜƴΦ WΩŀƛ Ŧŀƛǘ ǳƴ ŎƘŜŎƪ ǾƛǎǳŜƭ ŘŜ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ Ƴŀƛǎ 
rien à signaler. 
 

Le nivellement entre DUMR et le repère Q 
 
[ΩƻōƧŜŎǘƛŦ Řǳ ƴƛǾŜƭƭŜƳŜƴǘ Şǘŀƛǘ ŘŜ ǊŀǘǘŀŎƘŜǊ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ ƛƳǇƭŀƴǘŞ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ 5¦aw Ł ŀǳ Ƴƻƛƴǎ м ŘŜǎ 
repères de la FOM ŘŜ ƳŀƴƛŝǊŜ Ł ŎŜ ǉǳΩƻƴ ǇǳƛǎǎŜ ǊŀŎŎƻǊŘŜǊ ƭŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ŀǳ ȊŞǊƻ ƘȅŘǊƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŀǳ 
zéro des altitudes (0 EPF1952). Les repères les plus prochŜ ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜ ŞǘŀƛŜƴǘ ƭŜ v Ŝǘ ƭŜ bΦ [Ŝ {Iha 
faisait une campagne de bathymétrie sur place et en a profité pour repositionner plus précisément le 
repère N en mettant une antenne GNSS dessus donc ƴƻǳǎ ƴΩŀǾƻƴǎ Ǉŀǎ Ǉǳ ƭŜ ƳŜǎǳǊŜǊΦ A cause de cela 
et par manque ŘŜ ǘŜƳǇǎΣ ƴƻǳǎ ƴΩŀǾƻƴǎ pu rattacher 5¦aw ǉǳΩŀǳ repère Q. 
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Figure 10 : Repères et cheminement entre DUMR et Q 

 
Figure 646 : Cheminement en train d'être réaliséFigure 647 : Repères et 

cheminement entre DUMR et Q 

 
Figure 648 : Cheminement en train d'être réalisé 

 
Figure 649 : Affinement de la précision des dérèglementsFigure 650 : 

Cheminement en train d'être réaliséFigure 651 : Repères et cheminement entre 

DUMR et Q 

 
Figure 652 : Cheminement en train d'être réaliséFigure 653 : Repères et 

cheminement entre DUMR et Q 

 
Figure 654 : Cheminement en train d'être réalisé 

 
Figure 655 : Affinement de la précision des dérèglementsFigure 656 : 

Cheminement en train d'être réalisé 

 
Figure 657 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 658 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures 

intermédiairesFigure 659 : Affinement de la précision des dérèglementsFigure 

660 : Cheminement en train d'être réalisé 

 
Figure 661 : Affinement de la précision des dérèglementsFigure 662 : 

Cheminement en train d'être réaliséFigure 663 : Repères et cheminement entre 

DUMR et Q 

 

Figure 11 : Cheminement en train d'être réalisé 

 
Figure 726 : Affinement de la précision des dérèglementsFigure 727 : 

Cheminement en train d'être réalisé 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Repère 

Q 

Repère 

DUMR 
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Figure 13 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires 

 

Avant de commencer le cheminement, nous avons fait le dérèglement sur la piste du LionΦ WŜ ƳΩȅ ǎǳƛǎ 
repris à ǇƭǳǎƛŜǳǊǎ Ŧƻƛǎ ŎŀǊ ƧΩŀǾŀƛǎ ŘŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ŎƻƳǇƭŝǘŜƳŜƴǘ ŀōŜǊǊŀƴǘŜǎΦ ;ƎŀƭŜƳŜƴǘΣ ƧΩŀƛ ŘǶ ŎƻǊǊƛƎŜǊ ƭŀ 
bulle du niveau optique car elle ne revenait pas parfaitement au centre lorsque je tournais 
ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘΦ WΩŀƛ ǾŀƭƛŘŞ ƭŜ ŘŞǊŝƎƭŜƳŜƴǘ ƭƻǊǎǉǳŜ ƧΩŀƛ Ŝǳ ǳƴŜ différence de 1,1ΩΩ entre la précédente et 
la nouvelle valeur de collimation. 

 
Malgré la courte distance entre les 2 repères, lΩŀƭƭŜǊκǊŜǘƻǳǊ nous a pris 2/3heures car la pente est très 
forte. Nous avons été aidés par 2 collègues qui nous ont bien aidé à déplacer le matériel.  
Pour niveler ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ Ł ƭΩŀǇƭƻƳō ŘŜ ƭΩŀƴǘŜƴƴŜΣ ƧΩŀƛ ǳǘƛƭƛǎŞ ǳƴŜ ǇŜǘƛǘŜ ƳƛǊŜ ŘŜ рл ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎΦ  
Voici le résultat du nivellement : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figure 12 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 805 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiairesFigure 806 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 807 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires 

 
Figure 808 : Bloc béton du TGA observé par le plongeurFigure 809 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiairesFigure 810 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 811 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiairesFigure 812 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 813 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires 

 
Figure 814 : Bloc béton du TGA observé par le plongeurFigure 815 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires 

 
Figure 816 : Bloc béton du TGA observé par le plongeur 

 
Figure 817 : Bloc béton du TGA observé par le plongeurFigure 818 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiaires 

 
Figure 819 : Bloc béton du TGA observé par le plongeurFigure 820 : Résultat du nivellement 

en haut : fermeture indiquée au retour sur le repère de départ (attention M=Q) 

en bas : dénivelés aller et retour après avoir supprimé toutes les mesures intermédiairesFigure 821 : Affinement de la précision des dérèglements 

 
Figure 822 : Résultat du nivellement 
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 Figure 14 : Bloc béton du TGA observé par le plongeur 

 
Figure 923 : Bloc béton du TGA observé par le plongeur 

tƻǳǊ ŦŀƛǊŜ ƭŜ ƴƛǾŜƭƭŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴ ǊŜǇŝǊŜ Ł lΩŀǳǘǊŜΣ ƛƭ Ŧŀǳǘ ǇŀǊǘƛǊ ŘΩǳƴŜ ǾŀƭŜǳǊ ǊŞŦŞǊŜƴŎŜΦ LŎƛΣ ǇƻǳǊ ŦŀŎƛƭƛǘŜǊ 
ƭΩƻǇŞǊŀǘƛƻƴ Ŝǘ ƭΩŀƴŀƭȅǎŜ Řǳ ǊŞǎǳƭǘŀǘΣ ƧΩŀƛ ƛƴŘƛǉǳŞ ǉǳŜ ƭŜ ǊŜǇŝǊŜ v était égal à 0. Du coup, dans mes 
ǊŞǎǳƭǘŀǘǎΣ ƧΩŀƛ ƻōǘŜƴǳ : 
- Ł ƭΩŀƭƭŜǊ : Q -> DUMR = 14,71283 
- au retour : DUMR -> Q = -14,71217 
En faisant une soustraction des 2 résultats, on obtient notre fermetureΦ 9ƴ ǘƻǳǘŜ ƭƻƎƛǉǳŜΣ Ǿǳ ǉǳΩƻƴ ŀ 
ƳŜǎǳǊŞ ƭŀ ƳşƳŜ ŎƘƻǎŜ Ł ƭΩŀƭƭŜǊ Ŝǘ ŀǳ ǊŜǘƻǳǊΣ ƻƴ Řƻƛǘ ǊŜǘǊƻǳǾŜǊ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ŘŜǇǳƛǎ ƭŀǉǳŜƭƭŜ ƻƴ Ŝǎǘ ǇŀǊǘƛs 
soit 0. 
Pour ce nivellement, on a obtenu : 14,71283 - | 14,71217|  = 0.0066m soit une fermeture de 6,6 
dixièmes de millimètres ŎŜ ǉǳƛ Ŝǎǘ ǳƴ ōƻƴ ǊŞǎǳƭǘŀǘΦ [Ŝǎ ǎǘŀƴŘŀǊŘǎ Řǳ {Iha Ŝǘ ŘŜ ƭΩLDb ŘŜƳŀƴŘŜƴǘ 
une précision inférieure à 2mm. 
 
Pour finaliser le nivellement, il faut connaître son altitude réelle par rapport au ZH et par rapport au 0 
ŘŜǎ ŀƭǘƛǘǳŘŜǎ όŁ 55¦Σ ƛƭ ǎΩŀƎƛǘ Řǳ л 9tCмфрнύΦ Pour ce ça, on se sert de la FOM la plus récente. 
- le repère Q est indiqué à : +6,949 par rapport au ZH 
- le repère Q est indiqué à : +5,769 par rapport au 0 EPF1952 
 
Si on ajoute le dénivelé de DUMR à Q, on obtient : 
- le repère DUMR est situé à : +21,6615m par rapport au ZH 
- le repère DUMR est situé à : +20,4815 par rapport au 0 EPF1952 
  
JΩŀƛ ǘǊŀƴǎƳƛǎ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ŀǳ {Iha ŀŦƛƴ ǉǳΩƛƭ ǎƻƛǘ intégré dans la prochaine FOM. Le calcul a effectué 
ǇƻǳǊ ǊŀǘǘŀŎƘŜǊ 5¦aw ŀǳ ƴƛǾŜƭƭŜƳŜƴǘ ƎŞƴŞǊŀƭ Ŝǎǘ Ł ǊŜǘǊƻǳǾŜǊ Ŝƴ ŀƴƴŜȄŜ ·Φм ŀƛƴǎƛ ǉǳΩǳƴŜ ǇŀǊǘƛŜ ŘŜ ƭŀ 
FOM 2023. 
 
 

VIII.2 ς Marégraphie 

Récupération, nettoyage et stockage du TGA 
 
La veille de notre arrivée, le plongeur a fait une plongée afin de fixer un bout et une bouée de surface 
au bloc béton du TGF.  
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[ΩƻōƧŜŎǘƛŦ de cette opération était ŘΩŀƴǘƛŎƛǇŜǊ ƴƻǘǊŜ ŀǊǊƛǾŞŜ pour ǉǳŜ ƭΩƻƴ ǇǳƛǎǎŜ ŦŀƛǊŜ la session bouée 
GNSS dès le premier jour (à ce moment, il y avait toujours la mission CWB programmée). En 
ǇƭƻƴƎŜŀƴǘΣ ƛƭ ǎΩŜǎǘ ŀǇŜǊœǳ ǉǳŜ ƭŜ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ Řǳ TGA, à proximité, était complètement retourné et en 
ǘǊŝǎ ƳŀǳǾŀƛǎ ŞǘŀǘΦ ±ƻȅŀƴǘ ŎŜƭŀ Ŝǘ ǎŜ Řƛǎŀƴǘ ǉǳΩƻƴ ƴŜ ǇƻǳǊǊŀƛǘ Ǉŀǎ Ŝƴ ǊŞƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ǳƴΣ ƭΩLt9± ŀ Ŧŀƛǘ ƭŜ 
choix de retirer le TGA du bloc la veille de notre arrivée.  
Du coup, nous ne pouvions plus faire le changement de TGA, seul le TGF était toujours en place.  
 

Récupération des données  

 
vǳŜƭǉǳŜǎ ƧƻǳǊǎ Ǉƭǳǎ ǘŀǊŘΣ ŀǇǊŝǎ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ǎǘŀǘƛƻƴ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƻƳŞǘǊƛŜΣ ƴƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ǊŞŎǳǇŞǊŞ ƭŜǎ 
ŘƻƴƴŞŜǎ Řǳ ¢D!Φ aŀƭƎǊŞ ƭΩŞǘŀǘ Řǳ ōƭƻŎΣ ƭŜ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ ŀ ŎƻƴǘƛƴǳŞ Ł ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜǊ ŘŜ ƭŀ ŘƻƴƴŞŜ ƧǳǎǉǳΩŁ 
ŎŜ ǉǳΩƻƴ coupe le programme. Les données sont stockées dans une carte microSD. Elles sont 
organisées selon 2 fichiers, un fichier DATA.txt qui est un fichier texte où toutes les données sont 
listées ligne par ligne et un dossier BACK-UP contenant les mêmes informations dans des fichiers .txt 
journaliers. [ΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŀƎŜ Ŝǎǘ ŘŜ мл minutes. On a récupéré toutes les données du 05 janvier 
2022 au 05 janvier 2024 via la cŀǊǘŜ ƳƛŎǊƻ{5 Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ, je les ai stockées sur mon 
ordi et sur une clé USB puis je les ai envoyés à Philippe Téchiné.  
9ƴǎǳƛǘŜΣ ƧΩŀƛ ǾƛŘŞ et supprimé les dossier BACK-UP et le fichier 5!¢!ΦǘȄǘ Ŝǘ ƧΩŀƛ ǊŜƳƛǎ ƭŀ ŎŀǊǘŜ ƳƛŎǊƻ{5 
Řŀƴǎ ƭΩŜƳǇƭŀŎŜment.  
 

Analyse des données  
 
[ƻǊǎǉǳΩƻƴ ǊŞŎǳǇŝǊŜ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎΣ ƻƴ ǊŞŎǳǇŝǊŜ ŘŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ŘŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ŘŜ ŦƻƴŘΦ {ƛ ƻƴ ǾŜǳǘ 
ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŜǊ ŎŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ŘŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴ Ŝƴ ƴƛǾŜŀǳȄ ŘΩŜŀǳΣ ƛƭ Ŧŀǳǘ ŦŀƛǊŜ ǳƴŜ Şǉǳŀǘƛƻƴ ŘŜ ŎŜ ǘȅǇŜ : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ˊƎI + Pa = Pb est la formule dont découle tout le reste.  

 
où  Pa = pression atmosphérique = nécessité de récupérer les données météo* 
  tō Ґ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŎƻƭƻƴƴŜ ŘΩŜŀǳ Ґ ǾŀƭŜǳǊǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇŀǊ ƭŜ ¢D! 
 I Ґ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘΩŜŀǳ όǇŀǊ ǊŀǇǇƻǊǘ ŀǳ л ƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘŀƭύ -Ҕ /ΩŜǎǘ ŎŜ ǉǳΩƻƴ ŎƘŜǊŎƘŜ  
 g = champ de pesanteur = valeur constante = 9,81 N/kg**  
  ́Ґ ƳŀǎǎŜ ǾƻƭǳƳƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩŜŀǳ Ґ мллл kg/m3 
En utilisant cette formule, on obtient un graphique de ce type : 

*pour faire le graphique, on a utilisé la valeur seuil = 1013 hPa 
**pour faire le graphique, on a arrondi la valeur à 10 N/kg 
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Figure 15 : Niveau de la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1003 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc bétonFigure 1004 : Niveau de 

la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1005 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1006 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1007 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après 

le basculement du bloc bétonFigure 1008 : Niveau de la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1009 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc bétonFigure 1010 : Niveau de 

la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1011 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1012 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1013 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après 

le basculement du bloc béton 

 
Figure 1014 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1015 : Nettoyage des filtres du capteur de pressionFigure 1016 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1017 : 

Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1018 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1019 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après 

le basculement du bloc bétonFigure 1020 : Niveau de la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1021 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc bétonFigure 1022 : Niveau de 

la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1023 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1024 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1025 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après 

le basculement du bloc bétonFigure 1026 : Niveau de la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1027 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc bétonFigure 1028 : Niveau de 

la mer/Zéro instrumental observé par le TGA 

 
Figure 1029 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1030 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1031 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Lƭ ƴΩȅ ŀ Ǉŀǎ ŘŜ ŎƻǳǇǳǊŜ ŘŜ ŘƻƴƴŞŜǎ Ŝǘ ƻƴ ƻōǎŜǊǾŜ ōƛŜƴ ƭŜ ǎŎƘŞƳŀ ŘŜ ƳŀǊŞŜ ŀǾŜŎ ƭŜǎ ǇŞǊƛƻŘŜǎ ŘŜ ŦƻǊǘ 
et de faible marnage.  
Vers début avril 2023, on observe un saut des valeurs. Elles restent constantes et justes mais elles ne 
sont plus dans les mêmes moyennes. Vu la rapidité du saut et la stabilité des mesures à la suite, on a 
pu supposer ǉǳŜ ŎΩŜǎǘ Ł ŎŜ ƳƻƳŜƴǘ ǉǳŜ ƭŜ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ ŀ ōŀǎŎǳƭŞΦ  
tƻǳǊ ƳƛŜǳȄ ƭΩƻōǎŜǊǾŜǊΣ ƻƴ ŀ Ŧŀƛǘ ǳƴ ƎǊŀǇƘƛǉǳŜ ŀǾŜŎ ƭŜǎ ǊŞǎƛŘǳǎ ŘŜ ƳŀǊŞŜ όƭŜ ƴƛǾŜŀǳ ŘΩŜŀǳ ŀǳ-dessus de 
ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ ƭƻǊǎǉǳΩƻƴ ǊŜǘƛǊŜ ƭŀ ƳŀǊŞŜύΦ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
On voit très clairement ǉǳΩŁ ǇŀǊǘƛǊ ŘŜ Ŧƛƴ ƳŀǊǎΣ ƭŜ но ǇƻǳǊ şǘǊŜ ŜȄŀŎǘΣ ƭŜ ƴƛǾŜŀǳ ŘΩŜŀǳ ƻōǎŜǊǾŞ ǇŀǊ 
ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ au-ŘŜǎǎǳǎ ŘŜ ƭǳƛ ƴΩŜǎǘ Ŝƴ ƳƻȅŜƴƴŜ Ǉƭǳǎ ƭŜ ƳşƳŜΣ ƛƭ ǎǳǊŜǎǘƛƳŜ ŘΩŜƴǾƛǊƻƴ мл ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎ 
ǇŀǊ ǊŀǇǇƻǊǘ Ł ŀǾŀƴǘΦ ±ǳ ǉǳŜ ƭŀ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘΩŜŀǳ ƻōǎŜǊǾŞŜ Ŝǎǘ Ǉƭǳǎ ŞƭŜǾŞŜ ǉǳΩŀǳǇŀǊŀǾŀƴǘΣ ƻƴ ǎŀƛǘ ǉǳŜ ƭŜǎ 
ǾŀƭŜǳǊǎ ŘŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŞŜǎ ǇŀǊ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ le sont aussi donc il est à une plus grande 
ǇǊƻŦƻƴŘŜǳǊΦ /ΩŜǎǘ ŎƻƘŞǊŜƴǘ ŀǾŜŎ ŎŜ ǉǳƛ ŀ ŞǘŞ ƻōǎŜǊǾŞ ǇŀǊ ƭŜ ǇƭƻƴƎŜǳǊΦ 
 
 
 

Figure 16 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1083 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1084 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le 

basculement du bloc béton 

 
Figure 1085 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1086 : Nettoyage des filtres du capteur de pressionFigure 1087 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1088 : Comparaison 

du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le basculement du bloc béton 

 
Figure 1089 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eauFigure 1090 : Comparaison du niveau d'eau observé par l'instrument avant/après le 

basculement du bloc béton 

 
Figure 1091 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eau 
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Figure 18 : Nettoyage des filtres du capteur de pression 

 
Figure 1243 : Marégraphe filaire après sa 

récupérationFigure 1244 : Nettoyage des filtres du 

Nettoyage et stockage du TGA 

 
Après avoir récupéré les données, on a nettoyé le marégraphe Ł ŎƻƳƳŜƴŎŜǊ ǇŀǊ ƭΩŜȄǘŞǊƛŜǳǊ Ŝǘ ƭŜs 
différents capteurs. Le capteur Şǘŀƛǘ Ŝƴ ǘǊŝǎ ōƻƴ ŞǘŀǘΣ ƛƭ ƴΩȅ ŀǾŀƛǘ ǉǳŜ ǇŜǳ ŘŜ ōƛƻǘǳǊōŀǘƛƻƴ sur la 
structureΣ ƻƴ ŀ ŜƴƭŜǾŞ ƭŀ Ǉƭǳǎ ƎǊƻǎǎŜ ǇŀǊǘƛŜ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘΩǳƴŜ ŞǇƻƴƎŜΦ Les trous du capteur de pression 
étaient pas mal obstrués par du sable et de la saleté, on a enlevé le maximum avec un cure-dent. Il 
ƴϥȅ ŀǾŀƛǘ Ǉŀǎ ŘŜ Ŏƻǘƻƴ Řŀƴǎ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ ŘƻƴŎ ƻƴ ƴΩŜƴ ŀ Ǉŀǎ ǊŜƳƛǎ ǇŀǊ ŎƻƴǘǊŜ ƛƭ ȅ ŀǾŀƛǘ ǳƴ filtre en 
plastique autour et sur le dessus du capteur. On les a nettoyé et remis au même endroit. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figure 17 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1163 : Nettoyage des filtres du capteur de pressionFigure 1164 : Etat du 

marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1165 : Nettoyage des filtres du capteur de pression 

 
Figure 1166 : Marégraphe filaire après sa récupérationFigure 1167 : Nettoyage des 

filtres du capteur de pressionFigure 1168 : Etat du marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1169 : Nettoyage des filtres du capteur de pressionFigure 1170 : Etat du 

marégraphe à sa sortie de l'eau 

 
Figure 1171 : Nettoyage des filtres du capteur de pression 

 
Figure 1172 : Marégraphe filaire après sa récupérationFigure 1173 : Nettoyage des 

filtres du capteur de pression 

 
Figure 1174 : Marégraphe filaire après sa récupération 

 
Figure 1175 : Extrémité du capillaire d'huileFigure 1176 : Marégraphe filaire après 

sa récupérationFigure 1177 : Nettoyage des filtres du capteur de pression 
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Figure 19 : Marégraphe filaire après sa récupération 

 
Figure 1323 : Extrémité du capillaire d'huileFigure 

1324 : Marégraphe filaire après sa récupération 

 
Figure 1325 : Extrémité du capillaire d'huile 

 

Avant de récupérer les données, on a noté ƭŀ ŘŞǊƛǾŜ ŘŜ ƭΩƘƻǊƭƻƎŜ. En 2 ans, on a noté un décalage de + 
1 minute et 8s ŜƴǘǊŜ ƭΩƘŜǳǊŜ ŀǘƻƳƛǉǳŜ Ŝǘ ƛƴǘŜǊƴŜ ŀǳ ¢D!Φ bƻǳǎ ƴΩŀǾƻƴǎ Ǉŀǎ ǊŜƳƛǎ Ł ƭΩƘŜǳǊŜΣ ƴƻǳǎ 
avons laissé tel quel. 
9ƴǎǳƛǘŜΣ ƻƴ ŀ ǾŞǊƛŦƛŞ ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜΦ [Ŝǎ ŎƻƴƴŜŎǘƛǉǳŜǎ ŞǘŀƛŜƴǘ Ŝƴ ǘǊŝǎ ōƻƴ ŞǘŀǘΣ ƴƻǳǎ ŀǾƻƴǎ 
ŘŞōǊŀƴŎƘŞ ƭŀ ōŀǘǘŜǊƛŜΣ ƧΩŀƛ ƴƻǘŞ ŘŜǎǎǳǎ ƭa date, le jour et le restant de batterie dessus (7.25V, la 
tension nominale étant de 7.32V) Ǉǳƛǎ ƴƻǳǎ ƭΩŀǾƻƴǎ ǎǘƻŎƪŞ Řŀƴǎ ƭŜ Ŧǳǘ ŘŜ ǾŜǊƳƛŎǳƭƛǘŜΦ On a laissé le 
ǎŀŎƘŜǘ ŘŜ ŘŜǎǎƛŎŎŀƴǘ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ ŎŀǊ ƛƭ Şǘŀƛǘ ǘƻǳƧƻǳǊǎ Ŝƴ ōƻƴ ŞǘŀǘΦ Avant le stockage du marégraphe à 
pression, nous avons mis de la graisse sur les vis qui permettent de refermer le couvercle et nous 
avons changé les joints du TGA. 
Nous avons stocké le marégraphe dans une caisse dans la partie NIVMER du magasin général. 

 

Récupération et réinstallation du TGF 
 
Le TGF et son bloc béton ont été retrouvés quelques jours après leur disparition, à une centaine de 
ƳŝǘǊŜǎ ŘŜ ƭΩŜƳǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ƻǊƛƎƛƴŀƭ Ŝǘ Řŀƴǎ ǳƴ bon état. Cela a permit de le réutiliser par la suite pour 
réinstaller le TG. Au vu des arrachements qui surviennent fréquemment sur le bloc béton, nous nous 
sommes posé la question de se servir du bloc béton pour réinstaller le TGA dans un endroit 
potentiellement plus calme. Mais le TGF étant encore en bon état et vu quΩŀǾŜŎ le TGA, on prend le 
risque de ne pas avoir de donnée du tout, nous avons fais le choix de réinstaller le TGF au même 
endroit.  

 
Récupération et préparation pour réutilisation : 

 
La réinstallation a pris du temps. Il a nécessité de nombreuses actions avant de pouvoir le remettre à 
ƭΩŜŀǳ : réparer les parties métalliques du bloc béton, faire passer un nouveau câble dans le passe-
câble, faire une épissure, tester le bon fonctionnement, faire une session bouée GNSS, etc. 
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Figure 20 : Extrémité du capillaire d'huile 

 
Figure 1403 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique)Figure 1404 : 

Extrémité du capillaire d'huile 

 
Figure 1405 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique) 

 
Figure 1406 : câble de rechange utilisé pour 

connecter le câbleFigure 1407 : Données du TGF à 

l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique)Figure 1408 : 

Extrémité du capillaire d'huile 

 
Figure 1409 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique)Figure 1410 : 

Extrémité du capillaire d'huile 

 
Figure 1411 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique) 

 
Figure 1412 : câble de rechange utilisé pour 

connecter le câbleFigure 1413 : Données du TGF à 

l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique) 

 
Figure 1414 : câble de rechange utilisé pour 

connecter le câble 

 
Figure 1415 : A gauche : passage du câble dans le 

Figure 21 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique) 

 
Figure 1482 : câble de rechange utilisé pour connecter le câbleFigure 1483 : Données du TGF à l'air libre 

(en bleu, la pression atmosphérique) 

tƻǳǊ ƭŜ ǇǊŞǇŀǊŜǊ Ł ǎŀ ǊŜƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳΣ ƻƴ ŀ Ŧŀƛǘ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ƻǇŞǊŀǘƛƻƴǎ ǎǳǊ ƭŜ ¢D. La première a été de le 
ƴŜǘǘƻȅŜǊΣ ƎǊŀǘǘŜǊ ƭŜǎ ǇŜǘƛǘǎ ŎƻǉǳƛƭƭŀƎŜǎ ǉǳƛ ǎΩŞǘŀƛŜƴǘ ŀŎŎǳƳǳƭŞǎ Ŝǘ ǎǳǊǘƻǳǘ ƴŜǘǘƻȅŜǊ ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Ŝǘ 
ƭΩŜxtérieur du capteur de pression (enlever le sable dans les trous externes avec un cure-dent et 
ƴŜǘǘƻȅŀƎŜ Řǳ ŦƛƭǘǊŜ Ŝƴ ǇƭŀǎǘƛǉǳŜ ǉǳƛ Ŝǎǘ ǎǳǊ ƭŀ ƳŜƳōǊŀƴŜ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊ Ŝǘ ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ōƻǳŎƘƻƴ (voir 
fig.14). Également, ƛƭ ŀ Ŧŀƭƭǳ ǊŜǘƛǊŜǊ ƭŜ ŎŃōƭŜ ǎŜŎǘƛƻƴƴŞ ŀŦƛƴ ŘΩŞǾƛǘŜǊ ǉǳŜ ƭΩƻȄȅŘŀǘƛƻƴ Řǳ ŎŃōƭŜ ƴŜ ǎŜ 
répande dans le connecteur femelle du marégraphe.  
PƻǳǊ ƭŀ ǊŜƳƛǎŜ Ŝƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊΣ ƛƭ ŀ Ŧŀƭƭǳ ŦŀƛǊŜ ƭΩŀǇǇƻƛƴǘ ŘŜ ƭΩƘǳƛƭŜ Řŀƴǎ ƭŜ ŎŀǇƛƭƭŀƛǊŜΦ 9ƴ ŜŦŦŜǘΣ 
ŎΩŜǎǘ ƭŀ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ǉǳŜ ǎǳōƛǘ ƭΩƘǳƛƭŜ ǉǳƛ Ŝǎǘ ǘǊŀƴǎƳƛǎ Ł ǳƴ ŎŀǇǘŜǳǊ ǉǳƛ ƭŀ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŜ Ŝƴ ǎƛƎƴŀƭ ƴǳƳŞǊƛǉǳŜ 
et cette info est ǘǊŀƴǎƳƛǎŜ Ł ƭŀ ŎŜƴǘǊŀƭŜ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΦ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Test et mise en place nouveau câble 
 

Une fois le marégraphe prêt à être redéployé, nous avons testé ǎƻƴ ōƻƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜƳŜƴǘ Ł ƭΩŀƛǊ ƭƛōǊŜ 
ŀǾŜŎ ǳƴ ŎŃōƭŜ ǘŜǎǘ Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ [Ŝ ¢DC ƴƻǳǎ ŀ ōƛŜƴ ǎƻǊǘƛ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ŘŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ŀǘƳƻǎǇƘŞǊƛǉǳŜ 
qui semblaient cohérentes avec la réalité. 
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Figure 22 : câble de rechange utilisé pour connecter le câble 

 
Figure 1553 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

m®tallique qui va jusquôau mar®grapheFigure 1554 : câble de 

rechange utilisé pour connecter le câble 

 
Figure 1555 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

m®tallique qui va jusquôau mar®graphe 

 
Figure 1556 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

m®tallique qui va jusquôau mar®grapheFigure 1557 : câble de 

rechange utilisé pour connecter le câble 

 
Figure 1558 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

métallique qui va jusquôau mar®grapheFigure 1559 : câble de 

rechange utilisé pour connecter le câble 

 
Figure 1560 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

m®tallique qui va jusquôau mar®graphe 

 
Figure 1561 : A gauche : passage du câble dans le presse-

étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube 

m®tallique qui va jusquôau mar®graphe 

Figure 23 : A gauche : passage du câble dans le presse-étoupe de l'abri c¹tier et proctection de lôentr®e du tuyau noir 

A droite : protection de lôentr®e du tuyau noir dans le tube m®tallique qui va jusquôau mar®graphe 

 

Enfin, il nous restait à faire un nouveau câble auquel le connecter. Par chance sur place, il y avait un 
câble « SAB BRÖCKSKES D-VIERSEN SD 200 C TP 3x2x0,5mm2 » de rechange déjà connecté à un 
{¦./hb ŘΩǳƴ ŎƾǘŞ et juste coupé ŘŜ ƭΩŀǳǘǊŜΦ /Ŝƭŀ ƴƻǳǎ ǇŜǊƳŜǘǘŀƛǘ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ǳƴŜ ŞǇƛǎǎǳǊŜ ǎǳǊ ƭŜ ŎŃōƭŜ 
actuel. 
Pour la faire, la première étape a été de déterminer la longueur nécessaire de câble pour pouvoir 
ŦŀƛǊŜ ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ ŀǳ ƴƛǾŜŀǳ Řǳ ƭƛŜƴΦ hƴ ŀ ŘƻƴŎ ƳŜǎǳǊŞ ƎǊƻǎǎƛŝǊŜƳŜƴǘ Ŝƴ ǇŀǊǘŀƴǘ Řǳ futur emplacement 
Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ όƳşƳŜ ǉǳΩŀǾŀƴǘ Ł ǉǳŜƭǉǳŜǎ ŘƛȊŀƛƴŜǎ ŘŜ ŎŜƴǘƛƳŝǘǊŜǎ ǇǊŝǎύ Ŝǘ Ŝƴ ǎŜ ƭŀƛǎǎŀƴǘ ǉǳŜƭǉǳŜǎ 
mètres de câble par sécurité soit environ 30 mètres puis on a coupé la bobine de câble.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

La seconde étape a été de faire passer le câble dans le passe-câble. Pour cela, on ŀ Ŝǳ ōŜǎƻƛƴ ŘΩǳƴ 
plongeur qui nous a récupéré la partie du ŎŃōƭŜ ŎƻǳǇŞŜ Řŀƴǎ ƭΩŜŀǳ ŎŀǊ ƴƻǘǊŜ ƛŘŞŜ Şǘŀƛǘ ŘΩǳǘƛƭƛǎŜǊ 
ƭΩŀƴŎƛŜƴ ŎŃōƭŜ ǇƻǳǊ ŦŀƛǊŜ ǇŀǎǎŜǊ ƭŜ ƴƻǳǾŜŀǳ Řŀƴǎ ƭŜ ǘǳȅŀǳ ƴƻƛǊΦ bƻǳǎ ŀǾƛƻƴǎ ǇǊƻǘŞƎŞ ƭΩŜȄǘǊŞƳƛǘŞ Řǳ 
ŎŃōƭŜ ǎǳǊ ƭŀǉǳŜƭƭŜ ƻƴ ŘŜǾŀƛǘ ŦŀƛǊŜ ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ Ŝǘ ƧŜ ƭΩŀƛ ƭƛŞŜ ŀǳ ōƻǳǘ ǊŀƳŜƴŜǊ ǇŀǊ ƭŜ ǇƭƻƴƎŜǳǊΣ Cédric a tiré 
Ŝǘ Ŝƴ ǎΩȅ ǊŜǇǊŜƴŀƴǘ ǇƭǳǎƛŜǳǊǎ ŦƻƛǎΣ ƭŜ ƴƻǳǾŜŀǳ ŎŃōƭŜ ŀ Ŧƛƴƛ ǇŀǊ ǊŜǎǎƻǊǘƛǊ ǇǊƻŎƘŜ Ře la jonction. hƴ ƭΩŀ 
ŦƛȄŞ ŀǳ ŎƘŜƳƛƴ ŘŜ ŎŃōƭŜ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ŘŜ ǊŞŎǳǇŞǊŜǊ ǘƻǳǘ ƭŜ ƳŀǘŞǊƛŜƭ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜ Ł ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ et on a isolé les 
endroits qui le nécessitaient (notamment là ƻǴ ƭŀ ƎƭŀŎŜ ǇŜǳǘ ǎΩƛƳƳƛǎŎŜǊ Ŝǘ ŘŞǘŞǊƛƻǊŜǊ ƭŜ ŎŃōƭŜύ ŀǾŜŎ 
du scotch auto-amalgamant et du scotch électrique. 
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Il nous a fallu des rallonges pour réaliser ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ ŎŀǊ ƭŀ ōƻƛǘŜ ŘŜ ƧƻƴŎǘƛƻƴ ŎƘƻƛǎƛŜ ǇƻǳǊ ŦŀƛǊŜ ǎƻǊǘƛǊ ƭŜ 
câble était à environ 30 mètres du bâtiment. Une tempête de neige était annoncée pour le début 
ŘΩŀǇǊŝǎ-midi avec des vents à plus de 100km/h. Nous avons ŘŞŎƛŘŞ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ Řŀƴǎ ƭŀ 
matinée.  Ça a été compliqué ŎŀǊ ƭŀ ǘŜƳǇşǘŜ ǎΩŜǎǘ ƭŜǾŞŜ Ǉƭǳǎ ǘƾǘ que prévu, malgré tout, on a réussi à 
ŦŀƛǊŜ ƭΩŞǇƛǎǎǳǊŜ. On ƭΩa isolé ŀǾŜŎ ŘŜ ƭŀ ƎŀƛƴŜ ǘƘŜǊƳƻŎƻƭƭŀƴǘŜ Ǉǳƛǎ ƻƴ ƭΩŀ ǊŜƴǘǊŞŜ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ǘǳȅŀǳ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
On a fait des tests en pression atmosphérique avec le marégraphe et on a obtenu de la donnée 
confirmant le bon fonctionnement du câble. 
 
Session bouée GNSS 
 

AǾŀƴǘ ŘŜ ǇƻǳǾƻƛǊ ǊŞƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ƭŜ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜΣ ƛƭ ŀ Ŧŀƭƭǳ ǉǳΩƻƴ ǊŞŀƭƛǎŜ ǳƴŜ ǎŜǎǎƛƻƴ ōƻǳŞŜ Db{{Φ [ΩƻōƧŜŎǘƛŦ 
Ŝǎǘ ŘΩŀǾƻƛǊ ǳƴ ǊŜŎƻǳǾǊŜƳŜƴǘ ŘŜ ŘƻƴƴŞŜǎ ŘΩŀǳ Ƴƻƛƴǎ мн ƘŜǳǊŜǎ ŀǾŀƴǘ Ŝǘ мн ƘŜǳǊŜǎ ŀǇǊŝǎ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴΦ 
bƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ǳǘƛƭƛǎŞ ƭŀ ōƻǳŞŜ ǎǘƻŎƪŞŜ Řŀƴǎ ƭΩŀōǊƛ ŎƾǘƛŜǊΦ Lƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘΩǳƴŜ ōƻǳŞŜ ǘǊƛǇƻŘŜ ŘŞǾŜƭƻǇǇŞŜ ǇŀǊ ƭŀ 
DT. Il a fallu la préparer et la monter. La première étape est le chargement des 2 batteries, nous 
ƭΩŀǾƻƴǎ Ŧŀƛǘ ƭŀ ǾŜƛƭƭŜ ŘŜ ǎŀ ƳƛǎŜ Ŝƴ ǇƭŀŎŜΦ tƻǳǊ ƭŀ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴΣ ŎΩŞǘŀƛǘ Ǉƭǳǘƾǘ ǊŀǇƛŘŜ ŎŀǊ ƭŜǎ ǎŜǎǎƛƻƴǎ 
Db{{ ǎƻƴǘ ŘŞƧŁ ŎǊŞŞŜǎΣ ƛƭ ǎǳŦŦƛǘ ŘŜ ƭŜǎ ŀŎǘƛǾŜǊ Ŝǘ ǾŞǊƛŦƛŜǊ ƭΩƘŜǳǊŜ ƛƴŘƛǉǳŞe paǊ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊΦ [ΩƘŜǳǊŜ Ŝǎǘ 
en UTC. 
 
[ŀ ōƻǳŞŜ Db{{ ŀ ŞǘŞ ƛƴǎǘŀƭƭŞŜ Řŀƴǎ ƭΩŀǇǊŝǎ-ƳƛŘƛ ƭŀ ǾŜƛƭƭŜ ŘŜ ƭΩƻǇŞǊŀǘƛƻƴ ŘŜ ƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ Řǳ 
ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜΦ tƻǳǊ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŜǊΣ ƛƭ Ŝǎǘ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜ ŘΩŀǾƻƛǊ ǳƴ ƳƻǳƛƭƭŀƎŜ ŘΩŀǳ Ƴƻƛƴǎ мΣр Ŧƻƛǎ ƭŀ ƘŀǳǘŜǳǊ 
ŘΩŜŀǳ tIa!Φ 5ǳ ŎƻǳǇΣ ƴƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ǇǊƛǎ ǳƴ ōƻǳǘ ŘΩŜƴǾƛǊƻƴ млƳ ŀǳǉǳŜƭ ƴƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ŦƛȄŞ ŘŜǎ ƳŀƴƛƭƭŜǎ Ŝƴ 
tant que lest (environ 50kgs). Nous avons noué le tout à une bouée de surface à laquelle nous avons 
ƴƻǳŞ ǳƴ ŀǳǘǊŜ ƭŜǎǘ Ŧƭƻǘǘŀƴǘ Ŝǘ ǎǳǊ ƭŜǉǳŜƭ ƭŀ ōƻǳŞŜ ǾƛŜƴǘ ǎŜ ŦƛȄŜǊΦ /Ŝƭŀ ƭǳƛ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩavoir de la liberté de 
ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΦ [Ŝ ŘŞǇƭƻƛŜƳŜƴǘ ŀ ŞǘŞ Ŧŀƛǘ ǇŀǊ ōŀǘŜŀǳΦ bƻǳǎ ƭΩŀǾƻƴǎ ǇƻǎƛǘƛƻƴƴŞ Ł ǉǳŜƭǉǳŜǎ ƳŝǘǊŜǎ Řǳ 
futur emplacement du TGF.  
!Ŧƛƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜǊ ƭΩƻŦŦǎŜǘ ŜƴǘǊŜ ƭŜ ƴƛǾŜŀǳ ŘΩŜŀǳ Ŝǘ ƭΩ!wtΣ ǳƴ ǊŞƎƭŜǘ ŀ ŞǘŞ ŦƛȄŞ ǎǳǊ ƭŀ ǎǘǊǳŎǘǳǊŜ ŎȅƭƛƴŘǊƛǉǳŜ 
de ƭŀ ōƻǳŞŜΦ WΩŀƛ ǊŞŀƭƛǎŞ о ƭŜŎǘǳǊŜǎ ƻǳ ƧΩŀƛ ƻōǘŜƴǳ : 16.1, 16.1 et 16.3 centimètres soit 16.2 cm en 
moyenne. 
 
 
 
 
 

Lô®pissure est sous le passe-câble 

à cet endroit 

 

Figure 24 : Position de l'épissure entre le nouveau et l'ancien câble 

 
Figure 1680 : Bouée GNSS accroché au mouillageFigure 1681 : Position de 

l'épissure entre le nouveau et l'ancien câble 

 
Figure 1682 : Bouée GNSS accroché au mouillage 

 
Figure 1683 : Mise en place du bloc bétonFigure 1684 : Bouée GNSS 

accroché au mouillageFigure 1685 : Position de l'épissure entre le nouveau 

et l'ancien câble 

 
Figure 1686 : Bouée GNSS accroché au mouillageFigure 1687 : Position de 

l'épissure entre le nouveau et l'ancien câble 

 
Figure 1688 : Bouée GNSS accroché au mouillage 

 
Figure 1689 : Mise en place du bloc bétonFigure 1690 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1691 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1692 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

bétonFigure 1693 : Mise en place du bloc bétonFigure 1694 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1695 : Mise en place du bloc bétonFigure 1696 : Bouée GNSS 

accroché au mouillageFigure 1697 : Position de l'épissure entre le nouveau 

et l'ancien câble 

 
Figure 1698 : Bouée GNSS accroché au mouillageFigure 1699 : Position de 

l'épissure entre le nouveau et l'ancien câble 

 
Figure 1700 : Bouée GNSS accroché au mouillage 
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Figure 26 : Mise en place du bloc béton 

 

Figure 25 : Bouée GNSS accroché au mouillage 

 
Figure 1760 : Mise en place du bloc bétonFigure 1761 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1762 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1763 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

bétonFigure 1764 : Mise en place du bloc bétonFigure 1765 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1766 : Mise en place du bloc bétonFigure 1767 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1768 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1769 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

bétonFigure 1770 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1771 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

béton 

 
Figure 1772 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du 

TGFFigure 1773 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le 

bloc bétonFigure 1774 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1775 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

bétonFigure 1776 : Mise en place du bloc bétonFigure 1777 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1778 : Mise en place du bloc bétonFigure 1779 : Bouée GNSS 

accroché au mouillage 

 
Figure 1780 : Mise en place du bloc béton 

 
Figure 1781 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
[ŀ ǊŞŎǳǇŞǊŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ōƻǳŞŜ ǎΩŜǎǘ Ŧŀƛǘ п ƘŜǳǊŜǎ Ł ƭŀ ǎǳƛǘŜ ŘŜ ƭŀ ƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ Řǳ ¢DC ŎŀǊ ƭŜǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ 
météorologiques se dégradaient par la suite. Nous avons nettoyé la bouée ainsi que les manilles à 
ƭΩŜŀǳ ŘƻǳŎŜΣ ƧŜ ƳŜ ǎǳƛǎ ŎƘŀǊƎŞ ŘŜ ƭŀ ǊŞŎǳǇŞǊŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ Ǉǳƛǎ ƴƻǳǎ ƭΩŀǾƻƴǎ ŘŞƳƻƴǘŞ Ŝǘ ǊŀƴƎŞ Ł 
son emplacement initial. 
Lƭ ȅ ŀ н ǎŜǎǎƛƻƴǎ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ Ŝƴ ǇƭŀŎŜ ǎǳǊ ƭŜ ǊŞŎŜǇǘeur : Rinex3_1h1s et Rinex3_1h0.1s 
La session à 10Hz crée des fichiers très lourds qui prennent beaucoup de temps pour être déchargé. 
WŜ ǇŜƴǎŜ ǉǳΩƛƭ ƴΩȅ ŀ Ǉŀǎ ƭΩǳǘƛƭƛǘŞ ŘΩŀǾƻƛǊ ǳƴ ŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŀƎŜ ŀǳǎǎƛ ŞƭŜǾŞΦ 
 
Ré-installation du TGF 

 
Dans le même temps, le bloc béton du TGF était réparé par le personnel technique de la base sur le 
ǉǳŀƛ Řǳ [ƛƻƴΦ ¦ƴŜ Ŧƻƛǎ ǉǳΩƛƭ ŀ ŞǘŞ ǇǊşǘ ǇƻǳǊ ƭŀ ǊŞƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴΣ ǳƴŜ ǇƭƻƴƎŞŜ ŀ ŞǘŞ ƻǊƎŀƴƛǎŞŜ ǇƻǳǊ ƭŀ ƳƛǎŜ 
en place définitive du marégraphe. Pour déplacer le bloc ōŞǘƻƴ Řǳ ǉǳŀƛ Řǳ [ƛƻƴ Ł ƭΩŜƳǇƭŀŎŜƳŜƴǘ 
ǎƻǳƘŀƛǘŞΣ ƭΩŞǉǳƛǇŜ ŘŞǇƭƻȅŞŜ ŀ ǳǘƛƭƛǎŞ ǳƴ ōŀƭƭƻƴ Ŧƭƻǘǘŀƴǘ ǇƻǳǊ ƳŀƛƴǘŜƴƛǊ ƭŜ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ Řŀƴǎ ƭΩŜŀǳΦ 9ƴ ƭŜ 
dégonflant, cela permet de le faire chuter lentement et positionner précisément le bloc.  
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Figure 27 : Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc béton 

 
Figure 1919 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGFFigure 1920 : 

Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc béton 

 
Figure 1921 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1922 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023Figure 1923 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGFFigure 1924 : 

Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc béton 

 
Figure 1925 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGFFigure 1926 : 

Marégraphe à pression en attente d'être installé dans le bloc béton 

 
Figure 1927 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1928 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023Figure 1929 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 

¦ƴŜ Ŧƻƛǎ ƭŜ ōƭƻŎ ǇƻǎƛǘƛƻƴƴŞΣ ƧΩŀƛ ǇŀǎǎŞ ƭŜ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ Ł ǇǊŜǎǎƛƻƴ ŀǳ ǇƭƻƴƎŜǳǊ ǉǳƛ ƭΩŀ ƛƴǎŞǊŞ Řŀƴǎ ƭŜ ōƭƻŎΦ 
bƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ǊŜŦŀƛǘ ƭΩŀǇǇƻƛƴǘ ŘΩƘǳƛƭŜ Ŝǘ ōƛŜƴ Ŧŀƛǘ ŀǘǘŜƴǘƛƻƴ Ł ƭŜ ƳŀƛƴǘŜƴƛǊ ŘǊƻƛǘΦ 9ƴǎǳƛǘŜΣ ƛƭ ŀ ƭƻǾŞ ƭŀ ǇŀǊǘƛŜ 
Řǳ ŎŃōƭŜ ǉǳƛ ǘǊŀƛƴŀƛǘ Řŀƴǎ ƭΩŜŀǳΦ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Données obtenues : 

 
Nƻǳǎ ŀǾƻƴǎ ǾŞǊƛŦƛŞ ǳƴŜ ŘŜǊƴƛŝǊŜ Ŧƻƛǎ ǉǳŜ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ŀǊǊƛǾŀƛŜƴǘ Ł ƭŀ ŎŜƴǘǊŀƭŜ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŎŜ ǉǳƛ Şǘŀƛǘ 
le cas. Cependant, on a un souci avec environ 10% des données. Pour ce pourcentage, on a des 
valeurs à 0. Pour le reste des valeurs, on a des valeurs correctes donc tant que ça ne se dégrade pas, 
on a de la donnée exploitable. 
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hƴ ƻōǎŜǊǾŜ ǳƴ ǎŎƘŞƳŀ ŘŜ ƳŀǊŞŜ ŎƻƳƳŜ ǇǊŞǾǳ ŘƻƴŎ ƭΩƛƴǎǘŀƭƭŀǘƛƻƴ Ł ōƛŜƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜǊΦ tŀǊ ŎƻƴǘǊŜΣ ƻƴ 
observe de nombǊŜǳǎŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ƴƻƴ ǘǊŀƴǎƳƛǎŜǎ ǇŀǊ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ ŎŜ ǉǳŜ ƭŀ ŎŜƴǘǊŀƭŜ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ 
retient comme une valeur égale à 0. Philippe Téchiné qui reçoit et traite la donnée a estimé à environ 
мл҈ ƭŜ ƴƻƳōǊŜ ŘŜ ǾŀƭŜǳǊǎ ŞƎŀƭŜǎ Ł лΦ /Ŝ ǉǳƛ Ŧŀƛǘ ǉǳΩƻƴ ŀ ŘŜ ƎǊƻǎ ǘǊƻǳǎ Řŀns la série. Par contre, on 
observe ce phénomène uniquement pour le capteur de pression. Le capteur de température, lui, 
ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜ ǘǊŝǎ ōƛŜƴΦ hƴ ǇŜǳǘ ŘƻƴŎ ŎƻƴŎƭǳǊŜ ǉǳΩƛƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘΩǳƴ ǇǊƻōƭŝƳŜ ǎǳǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ ŘŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴΣ 
probablement un des pins du câble de transmission qui est mal connecté. 
Il semblerait que le pourcentage de 10% estimé par Philippe tende à augmenter (environ 12% fin 
ŦŞǾǊƛŜǊ нлнпύ Ƴŀƛǎ ƭŜ ǇǊƻōƭŝƳŜ ǇŜǳǘ ǎΩƛƴǘŜƴǎƛŦƛŜǊ ǘƻǳǘ ŎƻƳƳŜ ǎΩŀǊǊşǘŜǊΦ  
Sur place, nous manquions de temps pour le sortir et ƭŜ ǊŜƳŜǘǘǊŜ Ł ƭΩŜŀǳ Ƴŀƛǎ ŎΩŜǎǘ ǳƴ des objectifs 
principaux de la prochaine campagne. 
 
 
 

Figure 28 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1990 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023Figure 1991 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1992 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023 

 
Figure 1993 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023Figure 1994 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1995 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023Figure 1996 :  

en haut : graphique réalisé avec les données brutes du TGF 

en bas : graphique réalisé après nettoyage des données brutes du TGF 

 
Figure 1997 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023 
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IX. Inventaire 
 
Avant le retour, nous avons fait le colisage et un bilan de ce qui est stocké sur la base.  
[Ŝ ƳŀǘŞǊƛŜƭ Ŝǎǘ ǊŀƳŜƴŞ ǇŀǊ ōŀǘŜŀǳ Ŝǘ Ŝǎǘ ǊŜǘƻǳǊƴŞ Ł ƭΩLt9± ŀǳ ŘŞōǳǘ ŘŜ ƭΩŞǘŞΦ ¢ƻǳǘ ƭŜ ƳŀǘŞǊƛŜƭ 
retourné est stocké dans la même caisse métallique sauf la ŘŜǊƴƛŝǊŜ ǎŜŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩƛƴǾŜƴǘŀƛǊŜΦ 
 
±ƻƛƭŁ ƭΩƛƴǾŜƴǘŀƛǊŜ ŘŜ ŎŜ ǉǳƛ ŀ ŞǘŞ ŎƻƭƛǎŞ Υ 
 

Quincaillerie : 
 
- 2 pinces à colson 
- 2 stylos 
- briquet 
- clé à cliquet FACOM 467.19 
- clés mixtes FACOM 440.17 (2), FACOM 440.18 et FACOM 440.19 
- clés plates FACOM 44.16 (x17 et x19) 
- clou géodésique laiton 
- coffret radio FACOM 
- couteau multifonctions Victorinox 
- ficelle 
- frein filet LOCTITE 243 
- jeu de 15 clés allen RS 
- niveau à bulle 400mm 
- scie à métaux FACOM 601 
- Scotch Super 33+ 
- Stormcase iM2306 
- visserie M10 Inox A4 
 

Bouée GNSS : 
 
- 3 bras bouée GNSS statique 
- 2 packs piles alcalines 
- antenne Trimble s/n 1551140484 
- antenne Trimble s/n 2843J3491Z 
- bouée GNSS 
- Trimble BX940 s/n 5848C00011 
 

Marégraphie : 
 
- Support du marégraphe RBR à destination de CWB 
- 70m de bout dyneema 
- 3x boite de colson 
 

Nivellement : 
 
- 1 crapaud 
- 1 plomb laser 
- м ƴƛǾŜŀǳ Ł ōǳƭƭŜ όǎΩƛƭ Ŝǎǘ ƳŞǘŀƭƭƛǉǳŜ Ŝǘ ƭƻǳǊŘΣ ŀƭƻǊǎ ƛƭ Ŝǎǘ Ł ǊŜǘƻǳǊƴŜǊ Ł {ŀǊŀƘ .ŀƛȊŜŀǳ ŀǳ [L9b{ǎύ 
- 1 niveau optique BNA03 et accessoires 
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- 1 trépied coulissant Leica 
- outillage 
- 1 bout et des flotteurs 
 
Et dans une longue caisse verte à part : 
 
- 1 mire invar 
- 2 étançons 
- 3 bulles pour mire 
 
 
bƻǳǎ ƴΩŀǾƻƴǎ Ǉŀǎ Ŧŀƛǘ ŘΩƛƴǾŜƴǘŀƛǊŜ ŎƻƳǇƭŜǘ ŘŜ ƭΩŀǊƳƻƛǊŜ ƎŞƴŞǊŀƭΦ tŀǊ ŎƻƴǘǊŜΣ ƴƻǳǎ ƴΩŀǾƻƴǎ Ǉŀǎ 
déplacé de matériel mais nous en avons ajouté. La majorité du matériel NIVMER est stocké dans 
cette armoire. 
! Ƴŀ ŎƻƴƴŀƛǎǎŀƴŎŜΣ Ŝƴ ǘŜǊƳŜǎ ŘΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘǎΣ ƛƭ ȅ ŀ Υ 
 
- 1 marégraphe à pression RBR pour réutilisation sur base ou sur CWB (mais pas de support) 
- м ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ Ł ǇǊŜǎǎƛƻƴ a!w5¢мн όŎŜƭǳƛ ǉǳƛ ŀ ŞǘŞ ǊŜǘƛǊŞ ŘŜ ƭΩŜŀǳ ǇŜƴŘŀƴǘ ƴƻǘǊŜ ƳƛǎǎƛƻƴύΦ [Ŝ 
pack de piles a été stocké dans le fut de vermiculite et doit être changé ou rechargé 
- м ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ Ł ǇǊŜǎǎƛƻƴ a!w5¢мм όŁ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ Ŝǘ ǇǊŞǇŀǊŜǊ ŀǾŀƴǘ ƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ) 
- м ŎŃōƭŜ ŘŜ ǘǊŀƴǎƳƛǎǎƛƻƴκŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ ǇƻǳǊ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜǎ a!w5¢ ǎŀƴǎ ŎƻƴƴŜŎǘŜǳǊ ŘΩŀǳŎǳƴ ŎƾǘŞǎ 
(environ 50m) 
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X. Conclusion 

 
 

Le programme prévisionnel de la mission se retrouvant chamboulé, il a fallu réagir pour que le réseau 
ŘΩƻōǎŜǊǾŀǘƛƻƴ ŘŜ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ƭŀ ƳŜǊ ǇǳƛǎǎŜ ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜǊ ŘŜ ƭŀ ŘƻƴƴŞŜ Ŝƴ нлнпΦ /Ŝƭŀ ǎΩŜǎǘ Ŧŀƛǘ Ŝƴ ƭƛŜƴ ŀǾŜŎ 
ƭŜ ǇŜǊǎƻƴƴŜƭ ǘŜŎƘƴƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩLt9± Ŝǘ ƭŜǎ ǊŜǎǇƻƴǎŀōƭŜǎ Řǳ ǇǊƻƎǊŀƳƳŜ bL±a9wΦ [ŀ ǇǊƛƻǊƛǘŞ Ŝǎǘ ŘŜǾŜƴǳŜ 
ƭŀ ǊŜƳƛǎŜ Ł ƭΩŜŀǳ ŘΩǳƴ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜΣ ƳŀƭƘŜǳǊŜǳǎŜƳŜƴǘΣ ŀǳ Ǿǳ ŘŜ ƭΩŞǘŀǘ Řǳ ōƭƻŎ ōŞǘƻƴ Řǳ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ 
ŀǳǘƻƴƻƳŜΣ ƛƭ ƴƻǳǎ Şǘŀƛǘ ƛƳǇƻǎǎƛōƭŜ ŘΩŜƴ ƛƴǎǘŀƭƭŜǊ нΦ hƴ ŀ ŘƻƴŎ Ŧŀƛǘ ƭŜ ŎƘƻƛȄ ŘŜ ǊŞƛƴǎǘŀƭƭŜǊ ƭŜ 
marégraphe filaire car il nous permet de vérifier en temps réel si on a de la donnée ou non. Cela a pu 
être réalisé dans les délais et les données sont bien reçues au LEGOS. Cependant, une faible partie 
ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ ǊŜœǳŜ Ŝǘ ƛƭ ȅ ŀ ǳƴ ǊƛǎǉǳŜ ǉǳŜ ŎŜǘǘŜ ǇǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŀǳƎƳŜƴǘŜΦ [Ŝ ǇƭƻƴƎŜǳǊ ǇŀǊǘŀƴǘ Ł 
wо ǎƻƛǘ н ǎŜƳŀƛƴŜǎ ŀǇǊŝǎ ƴƻǘǊŜ ŘŞǇŀǊǘΣ ƭΩŞǉǳƛǇŜ bL±a9w ǎŜ ǇŜƴŎƘŜ ǎǳǊ ƭŀ mise en place, au retour 
ŘΩǳƴ ǇƭƻƴƎŜǳǊ ǎǳǊ ōŀǎŜΣ ŘΩǳƴ ƳŀǊŞƎǊŀǇƘŜ ŀǳǘƻƴƻƳŜ ǇƻǳǊ ǎǳǇǇƭŞŜǊ ƭΩŀŎǘǳŜƭΦ  
 
Heureusement, le reste du programme a pu être réalisé et les données sont bien reçues. Une 
nouvelle station de réflectométrie est donc en place et fournit des données de bonne qualité pour 
leur exploitation en réflectométrie. Actuellement, les données sont récupérées manuellement par les 
VSC présents sur basŜΣ Ł ǘŜǊƳŜ ƭΩŜƴǾƻƛ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎŜǊŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛǎŞ Ŝǘ ŜƭƭŜǎ ǎŜǊƻƴǘ ŘƛǊŜŎǘŜƳŜƴǘ 
envoyées sur le serveur du RGP. Un rattachement altimétrique a pu être réalisé permettant à la 
ǎǘŀǘƛƻƴ ŘΩşǘǊŜ ǊŀǘǘŀŎƘŞ Ł ŘŜǎ ǊŞŦŞǊŜƴŎŜǎ ŀƭǘƛƳŞǘǊƛǉǳŜǎ telles que le zéro hydrographique ou le zéro 
EPF1952 (référence des altitudes à DDU). 
Cette nouvelle station GNSS a permis la mise à jour de la station DUMG qui fait partie du réseau IGS. 
9ƭƭŜ ŀ ŘŞǎƻǊƳŀƛǎ ǳƴ ƴƻǳǾŜŀǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Db{{ Ǉƭǳǎ ǊŞŎŜƴǘ ƭǳƛ ǇŜǊƳŜǘǘŀƴǘ ƴƻǘŀƳƳŜƴǘ ƭΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ 
de nouveaux signaux satellites. 
 
Cette mission a mis en lumière certains problèmes qui arrivent sur ce site, certains étant récurrent 
ŎƻƳƳŜ ƭŜ ǊŜƴǾŜǊǎŜƳŜƴǘ Ŝǘ ƭŀ ŦǊŀŎǘǳǊŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ōƭƻŎǎ ōŞǘƻƴΦ [ΩƻōƧŜŎǘƛŦ Ŝǎǘ ŘΩŀƳŞƭƛƻǊŜǊ ƭŜǎ ǇǊƻǘƻŎƻƭŜǎ 
afin de trouver des solutions plus pérennes. Des discussions sont déjà en cours dans ce sens et pour 
la suite du travail à faire.  
Des améliorations peuvent également être apportées sur la communication et la manière de 
travailler et de prendre des décisions sur le terrain. Le décalage horaire, les conditions 
ƳŞǘŞƻǊƻƭƻƎƛǉǳŜǎ Ŝǘ ƭŜ ǇŜǳ ŘΩƛƴǘŜǊƴŜǘ ǊŜƴŘŜƴǘ ƭŀ ŎƻƳƳǳƴƛŎŀǘƛƻƴ ŘƛŦŦƛŎƛƭŜ ŘƻƴŎ ƛƭ Ŝǎǘ ƛƳǇƻǊǘŀƴǘ ǉǳŜ 
ƭΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜǎ ǇŜǊǎƻƴƴŜƭǎ ǇŀǊǘƛŎƛǇŀƴǘ ŀǳ ǇǊƻƎǊŀƳƳŜ bL±a9w Ŝǘ ǎǇŞŎƛŀƭŜƳŜƴǘ ƭŜǎ ŀƎŜƴǘǎ ǎǳǊ ƭŜ 
terrain soient au clair sur les priorités, les choix à privilégier et capables de prendre les bonnes 
décisions. En amont, cela pourrait être intéressant de définir des règles plus précises comme le canal 
sur lequel discuter, qui prend les décisions, etc.  
 
aŀƭƎǊŞ ǘƻǳǘΣ ƭŀ Ƴƛǎǎƛƻƴ ǎΩŜǎǘ ōƛŜƴ ŘŞǊƻǳƭŞŜ Ŝǘ ŎΩŞǘŀƛǘ ǘǊŝǎ ŀƎǊŞŀōƭŜ ŘŜ ǘǊŀǾŀƛƭƭŜǊ Řŀƴǎ ŎŜǘ 
environnement. 
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Figure 29 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

mise à jour de 2023 

 
Figure 2037 : Dénivelés entre tous les repères compris dans la FOM 

XI. Annexes 
X.1 : Nivellement 
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Figure 30 : Repères présents sur l'île des pétrels 

 
Figure 2116 : Calcul effectué par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMRFigure 2117 : Repères présents sur l'île des 

pétrels 

 
Figure 2118 : Calcul effectué par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMR 

 
Figure 2119 : Fiche de nivellement avec les visées intermédiaires (matérialisées par les nombres 700000)Figure 2120 : Calcul effectué 

par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMRFigure 2121 : Repères présents sur l'île des pétrels 

 
Figure 2122 : Calcul effectué par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMRFigure 2123 : Repères présents sur l'île des 

pétrels 

 
Figure 2124 : Calcul effectué par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMR 

 
Figure 2125 : Fiche de nivellement avec les visées intermédiaires (matérialisées par les nombres 700000)Figure 2126 : Calcul effectué 

par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMR 
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Figure 2052 : 

Repères présents 

sur l'île des 

pétrelsNivellement 

réalisé  

 
Figure 2053 : Repères 

présents sur l'île des 

pétrels 

 

Figure 2054 : 

Calcul effectué par 

rapport à la FOM 

2023 pour obtenir 

l'altitude de 

DUMRFigure 2055 

: Repères présents 

sur l'île des 

pétrelsNivellement 

réalisé  
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Figure 31 : Calcul effectué par rapport à la FOM 2023 pour obtenir l'altitude de DUMR 

Figure 32 : Cheminement réalisé avec conservation des visées intermédiaires (700000) 

 
Figure 2228 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/SudFigure 32 : Cheminement réalisé avec conservation des visées 

intermédiaires (700000) 
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Figure 33 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2260 : 

Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/Est 

 
Figure 35 : Informations de connexion au récepteurFigure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de 

la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2261 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans 

l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2262 : 

Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

 
FigureFigure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2274 : 

Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/SudFigure 2263 : Utilisation du 

plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2264 : 

Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/Est 

 
Figure 35 : Informations de connexion au récepteurFigure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de 

la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2265 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans 

l'axe Nord/Sud 

 
Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/EstFigure 2266 : 

Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Nord/Sud 

Figure 34 : Utilisation du plomb laser pour le bullage de la plaque dans l'axe Ouest/Est 

X.II ς Réflectométrie 

Installation 
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Figure 35 : Informations de connexion au récepteur 

Figure 36 : Isolation du connecteur de l'antenne GNSS 

 
Figure 22757 : Vue du dessus de l'antenne de DUMR et son repère à 

l'aplombFigure 36 : Isolation du connecteur de l'antenne GNSS 

 
Figure 22767 : Vue du dessus de l'antenne de DUMR et son repère à 

l'aplomb 
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Figure 37 : Vue du dessus de l'antenne de DUMR et son repère à l'aplomb 

 
Figure 23318 : Informations sur le site GNSSFigure 23327 : Vue du dessus de l'antenne de DUMR et son repère à 

l'aplomb 

 
Figure 23338 : Informations sur le site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23348 : Informations sur le site GNSSFigure 23357 : Vue du 

dessus de l'antenne de DUMR et son repère à l'aplomb 

 
Figure 23368 : Informations sur le site GNSSFigure 23377 : Vue du dessus de l'antenne de DUMR et son repère à 

l'aplomb 

 
Figure 23388 : Informations sur le site GNSS 
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 Figure 39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 39 : Informations sur le type de 

Figure 38 : Informations sur le site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23788 : Informations sur le site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23798 : Informations sur le 

site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23808 : Informations sur le site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 

39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23818 : Informations sur le 

site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23828 : Informations sur le site GNSS 

 
Figure 39 : Informations sur le type de récepteur 

 
Figure 40 : Activation des différents signaux satellitairesFigure 39 : Informations sur le type de récepteurFigure 23838 : Informations sur le 

Configuration 
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Figure 40 : Activation des différents signaux satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux 

satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15s 

 
Figure 24032 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_1h1sFigure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la 

logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux 

satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15s 

 
Figure 24042 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_1h1sFigure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la 

logging session Rinex3_24h15s 

 
Figure 24052 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_1h1s 

 
Figure 24063 : Intérieur du marégraphe à pression autonome 

Lôhuile est situ®e dans le tube transparentFigure 24072 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session 

Rinex3_1h1sFigure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15s 

 
Figure 24082 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_1h1sFigure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la 

logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15sFigure 40 : Activation des différents signaux 

satellitaires 

 
Figure 41 : Exemple d'un fichier Rinex de la logging session Rinex3_24h15s 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
















