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dépasser les frontiéres

Intercomparaison : marégraphes MAR-DT/Anderaa
WLR7 a 5 m de fond, bouée GPS sous la trace du
satellite Jason2, site de mesures de Senetosa :
MAREGRAPHE AUTONOME MAR-DT b 3% station GPS a terre, bouée GPS en surface

capteur lee preilsiort (Pa,;OSCieI}tifiC 6000-45A) STATION DE MESURES COTIERE
Installation du marégraphe Session de Bouée GPS au dessus du marégraphe ~ capteur de conductivité/température (Aanderaa 3919A) centrale de type Campbell CR1000

par 7m de profondeur Earlametaage du c.apte\rufr (11)613 p;e:sgion: t1e mps sz gunbon, perode GPS, transmission satellite des données ARGOS
orloge de précision a faible dérive (<Imin/an) capteurs météo aériens: Vaisala WXT520

batterie interne, faible consommation altimétrie radar: Optiflex 1300C, marégraphe MAR-DT
Alimentation sur batterie (renforcée de panneaux solaires ou éolienne)

Station de base GPS a terre sur un point géodésique marégraphe par 5m de profondeur

Station multi paramétres de Dumont d ' Urville (Antarctique)

Flotteurs NIBS _ A _Antenne PG-Al
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Bras en fibre de verre
DN40 + extrémités

aible consommation
Horloge precise a 1 minute/an

Capfeur de pression a Quartz _ b > : 3 Réglets pour mesure /i i i Batteries Lithium-ion
i ifi 000-4 s 3 p . i pae.” = -
?éRc%?&)%?m;g'C 6000-49A version 30 > - hauteur d'eau ' ~._  Autonomie 3 jours

“.avec 1 mesure/seconde
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.~ Cylindre en fibre de verre
. DN200 VE14 + collerette

[Optode Aanderaa 3835 \ +
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apteur conductivite et temperature

Cap : .
A d ] Q
r?‘:r::isi?t;ﬁ?:?ﬂéﬁ)sm;’cm. Résolution:+/- 0,002mS/cn Dessin de la Bouee GPS
précision T:+/-0,1 °C, Résolution +/-0,01°C
Maregraphe_VObs
@ Division Technique de I'INSU BOUEE GPS
STATION MULTI PARAMETRES Matiére:Fibre de verre Usinoge s-512 ReYon non c3té: £ (5)- Bouée GPS (antenne GPS montée sur un flotteur de surface) couplée a
Protection: Tol. Percageisisil i "7 ECp; une station GPS de base localisée a terre au dessus du point de référence
2 X 8 piles lithium LSH2(G Trait.Therm.: Gén. Etat de surfoce: ™' 1:4 géodésique permet de définir un niveau absolu du niveau de la mer :
si version autonome

Modifié le

capteur de pression (Pa,rosaer}nﬁc 6000-45A) Dessiné par M.Calzas [620/01/11 okl osisitsiin A3 -Acquisition de données haute fréquence (1 a 10 Hz)
capteur de conductivité/température (Aanderaa 3919A) ENSEMBLE: Marégraphe+Ox+Fluo+PAR  PROJET: Nivmer _Précision sub centimétrique en post-traitement (associée 4 une station de

Capteur de lumiére PAR (LI-1925A) Nom de la piéce:Maregraphe_VObs Nomere N°: 00 base)
Optode oxygene O2 (Aanderaa 3835) Possibilité de déploi loi . de PPP
. e R e -Possibilité de déploiement en plein océan en mode
Fluorlmgtre (wetlabs ECQ FL 5) S1EP -Mesure de la position de la surface libre de I'eau pour étalonner les
EVEEE UG e e satellites altimétriques (JASON, ENVISAT)

. . : . . . ‘ Bouée GPS design fibres avec sa voile d’amortissement au bassin d’essai
Maregraphe et capteurs complementaires au bassin d’essai de ’ifremer a Brest de Uifremer de Brest




