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Le réseau ROSAME & Sao Tomé



Acquisition temps réel
et transmission des données



Traitement automatique



Etapes du traitement 1/3

Utilisation de la multi 
transmission du 
système Argos pour 
contrôler la qualité 
des données reçues
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Etapes du traitement 2/3

Utilisation de chronogrammes pour décrire l’état 
des paramètres et suivre leur évolution en 
fonction du temps



Etapes du traitement 3/3

Utilisation des algorithmes de l’UNESCO pour 
calculer la salinité et la densité de l’eau

Calcul du niveau de la mer
h = (Pfond – Patm) / (rho * g)



Contrôles et validation



Contrôles automatiques de base

Utilisation de la messagerie électronique comme 
système d’alerte en cas de problème lors du 
traitement



Contrôle qualité

Utilisation de la messagerie électronique comme 
système d’alerte et de courbes de différentes 
couleurs visualisables sur internet



Validation



Suivi temps réel sur internet







Accès aux données


